TECHNICKA SPECIFIKACIA

Mobilny 3D skener s kamerou, nosicom a prislusenstvom

e Mobilny 3D skener

skenovanie volnym pohybom v priestore, bez nutnosti prace zo stabilizovanych pol6h, dosah min.
50 m, rychlost snimania minimdalne 200 000 bodov/s, relativna nepresnost max. 3 cm na 100 m,
meranie intenzity odrazu z r6znych povrchov, bodové pole s informaciou o farbe, minimalne krytie
IP54, maximdlna vaha do 3 kg

e Prislusenstvo:

— terénny obal (batoh) na skener

— 3 ks ndhradnych batérii

— predlZovacia ty¢ s kdblom

— spustacia koliska (na spustanie do hibky)

— uchytenie na UAV (Unmanned aerial vehicle — dron)

— freeware softvér na spracovanie surovych dat z mobilného 3D skenera zaloZzeny na SLAM
algoritme (SLAM — simultdnna lokalizacia a mapovanie) — spracovanie dat z mobilného 3D
zariadenia a tvorba presného mracna bodov, zakladné georeferencovanie a automaticka
registracia viacerych mracien, synchronizacia fotografickych dat s mracnom bodov, export
dat do formatov .las a .ply

e Kamera
kompatibilnd so skenerom, uréend pre automatickl synchronizaciu s mraénom bodov, min.
rozliSenie 1080p, min. 30 FpS, min. 150 x 90 ° zorné pole

e Nosic skenera
kompatibilny so skenerom, nosnost min. 5 kg, vaha max. 10 kg, maximalna doba trvania letu
naprazdno min. 35 minat, samozatahovaci podvozok, ovlada¢ master/slave, prislusenstvo
(najmenej 5 ks batérii s min. kapacitou 5500 mAh, nabijacka na nabijanie min. 5 batérii naraz,
transportny box)

Minimalne 2-ro¢na zaruka so servisom.
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