Zmluva o prevadzkovom overovani ,,Systému automatickej detekcie
poSkodenia pantografu a Systému na kontrolu prekrocenia obrysu

vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu®.
¢. 02/22-EE-0460

uzatvorena podla § 269 ods. 2. zakona ¢. 513/1991 Zb. Obchodny zakonnik v zneni neskor$ich predpisov
(dalej len ,,zmluva“)

I. Zmluvné strany

Zriad’ovatel’ (schvalovatel’, overovatel’): Zeleznice Slovenskej republiky
Klemensova 8
813 61 Bratislava

Zapisané: Vv Obchodnom registri Okresného sudu Bratislava |
Oddiel: Po, Vlozka ¢islo: 312/B

1CO: 31364501

IC DPH: SK2020480121

DIC: 2020480121

Bankové spojenie: Vseobecna uverova banka, a.s.

IBAN: SK11 0200 0000 3500 0470 0012

BIC/SWIFT: SUBASKBX

Statutarny orgén: Ing. Miloslav Havrila, generalny riaditel

Osoba opravnena na podpis zmluvy: Bc. Milan Kubiéek, namestnik generalneho riaditela ZSR

pre prevadzku

Osoba opravnena rokovat’:

- vo veciach technickych: Ing. Jdn Uhnavy, riaditel’ odboru Zelezni¢nych trati a stavieb
GR 7SR (O 430 GR ZSR)
Ing. Roébert Oravec, riaditel’ odboru oznamovacej a
zabezpedovacej techniky a elektrotechniky (O 460 GR ZSR)

(dalej ako zriad’ovatel’, schval'ovatel, resp. overovatel’)

Prevadzkovatel”:

Zeleznice Slovenskej republiky
Oblastné riaditel’stvo Zilina

Ul 1. méja 34

010 01 Zilina

Zastipeny: Ing. Milan Joppek, prednosta sekcie oznamovacej
a zabezpecovacej techniky Zilina (OR Zilina, Sekcia OZT
Zilina)
Ing. Pavol Majzel, prednosta sekcie zelezni¢nych trati
a stavieb Zilina (OR Zilina, Sekcia ZTS Zilina)
Ing. Ivan Ligday, prednosta sekcie elektrotechniky
a energetiky Zilina (OR Zilina, Sekcia EE Zilina)
(d’alej ako prevadzkovatel’)



Navrhovatel’ (objednavatel’): BETAMONT s.r.o.

J. Jesenského 1054/44
960 03 Zvolen

Zapisany: vV Obchodnom registri Okresného sudu Banska Bystrica
Oddiel: Sro, Vlozka ¢islo: 455/S

1CO: 31564518

IC DPH: SK2020475050

DIC: 2020475050

Bankové spojenie: UniCredit Bank Czech and Slovakia, a.s.

IBAN: SK80 1111 0000 0066 1561 7020

BIC/SWIFT: UNCRSKBX

Statutarny orgéan: Ing. Ondrej Maciak, konatel’

Ing. Vladimir Bil’, konatel’

Osoba opravnena na podpis zmluvy
na zéklade splnomocnenia: Ing. Ondrej Maciak, konatel’

Ing. Vladimir Lenoch, generalny riaditel

Osoba opravnena rokovat’:

- Vo veciach zmluvnych: Ing. Jan Matrtaj, zastupca generalneho riaditel’a
- VO veciach technickych: Ing. Rastislav Grega, riaditel’ UTZT

(d’alej ako navrhovatel’, resp. objednavatel’)
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Il. Predmet zmluvy

Predmetom zmluvy je prevadzkové overovanie (dalej len ,,PO*) ,,Systému automatickej detekcie
poskodenia pantografu a Systému na kontrolu prekrocenia obrysu vozidla/nakladacej miery
a vytvaranie 3D modelu*

I11. Sposob, miesto a ¢as plnenia

Navrhovatel doda prevadzkovatelovi na overenie ,,Systém automatickej detekcie poSkodenia
pantografu a Systém na kontrolu prekroc¢enia obrysu vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D
modelu“ (dalej aj ako ,,Systémy* alebo ,,overované zariadenie®) s technickou dokumentaciou vyrobcu.
PO bude vykonané v zmysle Metodického pokynu generalneho riaditel’a k vykonavaniu prevadzkového
overovania konstrukcii, konstrukénych prvkov, zariadeni, aplikacii a technologii, ¢. 21246/2015/0460-3,
zo dna 28.12.2015, s pouzitim variantu 1.1 — demontdz predmetu PO po ukonceni PO. Tato zmluva
nezavizuje zriadovatela ku buducej kipe overovaného zariadenia. Predmetom PO nie je prepojenie
(rozhranie) s informa¢nymi systémami sliziacimi pre riadenie dopravy a funkéné prvky obsluzného menu
overovaného zariadenia ovladanych dopravnymi zamestnancami. PO sa vykona v zmysle predpisu
zriad’ovatel'a Z 10, ¢lanok 534.

PO Systémov sa vykona na trati zriad'ovatel'a, Zilina — Kysucké Nové Mesto, predpoklad zkm 258,000 (v
oblasti stavajucich diagnostickych systémov MDZ, THL, THOD, IPK, IVN). Systémy sa zabuduja pre
jednu tratovi kolaj a budi s obojsmernou Cinnostou. Vnutornd cast bude umiestnena v jestvujicom
technologickom domcéeku. Navrhovatel’ je povinny zohl'adnit’ technické parametre existujuceho stavu
daného tratového useku (tratova rychlost, prevadzkové zat'azenie, hmotnost’ na napravu, typ kolajnic
a podvalov, a.i). Navrhovatel zodpoveda za neovplyvnenie existujicich prevadzkovanych zariadeni
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a konstrukénych celkov (kol'ajové obvody, izolované styky, trakéné vedenie atd’.). Zriad’ovatel’ ma pravo
odmietnut’ pozadované miesto PO zdovodu planovanych modernizaénych vylukovych prac
financovanych z EU zdrojov a vlastnych zdrojov v danom a susediacom tratovom tseku.

Montaz Systémov bude vykonana navrhovatelom v zmysle tejto zmluvy so zriad’ovatelom na naklady
navrhovatela. Zriad'ovatel prostrednictvom prevaddzkovatela poskytne navrhovatelovi technickil a
organiza¢nu podporu (za thradu prevadzkovatel'ovi cez objednavku) na uz vybudovanu infrastrukturu,
ktora je mozna a dostupna, je k dispozicii v blizkosti miesta montaze a bude potrebna k prevadzkovaniu
Systémov po dobu PO. Dostupné datové pripojenie si zabezpeci na svoje naklady navrhovatel' cez
Zelezni¢né telekomunikacie (ZT) a nn pripojku so samostatnym meranim si tieZ zabezpe¢i na svoje
naklady navrhovatel’ cez Zelezni¢nu energetiku (ZE) projekéne aj realizaéne pred samostatnym za¢atim
prac v zmysle platnej legislativy, vyhlasok, noriem a predpisov.

Zabudovanie Systémov vykona navrhovatel’ pri dohl'ade zriad’ovatel’a na zaklade schvalenej projektove;j
dokumentacie (d’alej len ,,PD*) na naklady navrhovatel'a. PD musi byt’ vypracovana opravnenou osobou s
osvedCenim o odbornej sposobilosti udelenym bezpeCnostnym organom fyzickym osobam na
vykonavanie urcenych ¢innosti na Uréenych technickych zariadeniach (UTZ) elektrickych v zmysle § 27
Vyhlasky MDPT SR €. 205/2010 Z. z. o uréenych technickych zariadeniach a urcenych c¢innostiach a
¢innostiach na ur¢enych technickych zariadeniach v zneni neskor$ich predpisov (d’alej len ,,vyhlaska ¢.
205/2010 Z. z.). Prvotné postidenie PD vykona za overovatela ZSR - Vyskumny a vyvojovy ustav
7eleznic Zilina, Sekcia OZT (dalej len ,,VVUZ SOZT*) a Oblastné riaditel'stvo Zilina (d’alej len ,,OR
Zilina®), schvalenie PD za zriad'ovatel'a vykona Odbor Zelezniénych trati a stavieb GR ZSR (d’alej len ,,0
430 GR ZSR*) a Odbor oznamovacej a zabezpetovacej techniky a elektrotechniky GR ZSR (d’alej len ,,0
460 GR ZSR*). PD UTZ elektrického predlozi navrhovatel’ na odborné postdenie Pravnickej poverenej
osobe (dalej len ,,PPO%) v zmysle § 4 ods. 7 vyhlasky ¢. 205/2010 Z. z. , z hl'adiska ochrany pred
nebezpecnymi ucinkami el. prudu. Nasledne PD navrhovatel’ predlozi $pecidlnemu stavebnému tiradu —
Ministerstvo dopravy a vystavby Slovenskej republiky (d’alej len ,,MDV SR®), ktory vyda stavebné
povolenie, respektive rozhodnutie o ohlaseni stavby, stthlas na pred¢asné uzivanie, v ktorom ur¢i rozsah
a podmienky vystavby a prevadzky overovaného zariadenia. Postidenim a schvalenim PD navrhovatel
splni podmienky na zabudovanie zariadenia na PO.

K zabudovaniu Systémov je potrebné vybudovat’ pochédzny portal (ocelova konstrukcia, lavka) ponad
predmetnt kol'aj. Vybuduje sa uplny portal s prekrytim obidvoch kol'aji. Samotné rieSenie vznikne po
posudeni a preskimani lokality a bude spresnené PD na zaklade vytycenia komisiou zloZenou zastupcami
zZ jednotlivych odvetvi. Tato komisia dohliadne na dodrZzanie vSetkych pravidiel na umiestnenie portalu
v prevadzkovanom kolajisku zriad’ovatel'a. Portdlovll konstrukciu dodd navrhovatel’ na vlastné naklady
vratane zakladov. V pripade zdujmu zriadovatel'a 0 nasledné vyuzivanie tejto konStrukcie, pripadne jej
zakladov, musi tito skuto¢nost’ zriad’ovatel’ prostrednictvom prevadzkovatela oznamit navrhovatelovi
najneskor do 3 mesiacov po schvaleni PD zriadovatel'om. V pripade, ze zriad'ovatel' neprejavi zdujem
0 nasledné vyuzivanie portalovej konstrukcie, umozni navrhovatel'ovi zaklady pod portalova konstrukciu
ponechat’ na mieste a odstranit’ len portalovil konstrukciu. K osadeniu/odstraneniu portalovej konstrukcie
udeli zriad’ovatel’ navrhovatel'ovi bezplatne vyluku formou vylukového dokumentu v zmysle predpisu DP
4 vrozsahu pozadovanom navrhovatelom a Vv asovom rozpiti, ktorého dizku odsthlasi zriadovatel
prostrednictvom prevadzkovatela na zaklade predloZzeného harmonogramu prac predlozeného
navrhovatel'om a na zaklade prebiehajucich vylukovych prac.

Navrhovatel vykona montaz overovaného zariadenia najneskdr do 6 mesiacov odo dna vydania
rozhodnutia 0 stavbe MDV SR (stavebného povolenia). Vybudované overované zariadenie nesmie
ziadnym spésobom obmedzovat’ plynulost, bezpe¢nost’ prevadzkovania dopravy a plnenie Grafikonu
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vlakovej dopravy na danej trati. Navrhovatel nahlasi zriad'ovatelovi a prevadzkovatelovi datum
ukoncenia montaze a zacatie 1.fazy pripravy k PO v zmysle Casti V. bod ¢.2. Po ukonceni instalacie
Systémov, navrhovatel’ doru¢i zriad'ovatel'ovi prostrednictvom prevadzkovatela sadu kompletnej
technickej dokumentacie aj s kompletnymi stanoviskami a spravu o vychodiskovej revizii, pripadne
uradnej skuske.

Navrhovatel’ zabezpedi, aby boli dodrzané vSetky platné predpisy a legislativne ustanovenia.

Navrhovatel' nahlasi zriad'ovatel'ovi prostrednictvom prevadzkovatel'a, Zze overované zariadenie je
pripravené na zahajenie PO najneskor do 3 mesiacov odo dna ukoncenia jeho montaze. Zriadovatel
prostrednictvom prevadzkovatel do 30 dni od nahlasenia navrhovatela, ze overované zariadenie je
pripravené na PO, zahaji prevadzkové overovanie. V pripade, ze na predmetnom overovanom zariadeni z
doévodu na strane navrhovatela nebude mozné do daného terminu zahajit' PO, navrhovatel’ overované
zariadenie zdemontuje a zmluvné strany sa dohodli, Zze zmluvny vztah definovany touto zmluvou o PO
zanika dnom nasledujicim po dni, kedy malo byt’ zah4jené PO.

IVV. Podmienky prevadzkového overovania

PO vykona VVUZ SOZT v spolupréci s Ostatnymi z(¢astnenymi zlozkami. Konkrétne podmienky PO
vyda zriad’'ovatel’ po oboznameni sa s technickymi moZnostami overovaného zariadenia a ich schvaleni
a po vzajomnej konzultécii s navrhovatel'om a prevadzkovatel'om.

Navrhovatel' je povinny pocas trvania zmluvného vztahu pri pracach na overovanom zariadeni
dodrziavat' zasady BOZP pre prevadzkovu Cinnost na zaklade pisomnej dohody v zmysle predpisu
zriad’ovatela Z 2 , Bezpe&nost’ zamestnancov v podmienkach Zeleznic Slovenskej republiky*.

Prevadzkové overovanie bude prebichat’ bez prepojenia na systém riadenia dopravy v danom useku (bez
prenosu nameranych informacii ku dopravnym zamestnancom) a bez pripojenia na informacné systémy
sluziace pre riadenie dopravy. Informacie zoverovaného zariadenia budu prendSané zriad’ovatel'ovi
prostrednictvom prevadzkovatel'a bez moznosti priameho vplyvu na riadenie dopravy.

Navrhovatel’ zabezpe¢i na vlastné naklady ku diiu zacatia PO preukazatelné preskolenie minimalne 8
zamestnancov prevadzkovatela (OR Zilina SOZT, SEE, SZTS, O 460 GR ZSR, O 430 GR ZSR), ktori
budii zacastneni na PO, na prace spojené s prevzatim a vyhodnotenim nameranych dat z vystupu
overovaného zariadenia a minimalne 3 zamestnancov VVUZ SOZT z komplexnej ¢innosti a vnatornej
diagnostiky overovaného zariadenia. Navrhovatel’ zaskoli dotknutych zamestnancov na suvisiace realne
grafické prostredie. Menny zoznam zamestnancov urcenych na Skolenie bude navrhovatel'ovi predlozeny
najneskor do 14 dni od nahlasenia pripravenosti navrhovatel'a na PO v zmysle ¢asti I11. bod 8.

PO je bezplatné, pricom vsetky pripadné financné naklady, ktoré vzniknu v suvislosti s PO (pravidelna
udrzba, odstrafiovanie poruch, poSkodeni, mimoriadnosti) bude znaSat’ navrhovatel. V zmysle tejto
zmluvy zriad’ovatel' prostrednictvom prevadzkovatela poskytne nutnti stéinnost’ pri PO — néaklady na
vykony zamestnancov prevadzkovatela budi fakturované navrhovatelovi. Zriad'ovatel nema ziadne
zaviazKy voci navrhovatelovi, t. j. hlavne finan¢né a pokial’ ide o PO budu sa strany riadit’” dohodnutymi
podmienkami tejto zmluvy.

Prevadzkovatel' zabezpe¢i na pisomné poziadanie navrhovatela pre potreby PO informacie o vlakoch
(supisy vlakov, telegram pre mimoriadnu zasielku (ak bol vydany), vratane informacie o konkrétnom type
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lokomotivy a idaji o zavislej / nezavislej trakcii) prechadzajicich cez miesto zabudovania overovanych
Systémov pocas prevadzkového overovania. Poskytnit’ informacie o vlakoch je mozné len na zaklade
suhlasu Zelezni¢nych podnikov vyplyvajicich zo zmluv uzavretych so Zelezniénymi podnikmi a na
zaklade ich pisomného sthlasu s poskytnutim informécii tretim stranam, ktoré si zabezpeci navrhovatel’.

Po ukon¢eni PO overovaného zariadenia VVUZ SOZT v spolupraci s prevadzkovatelom do 30
kalendarnych dni vypracuje vyhodnotenie — zavere¢nu spravu o vysledku a priebehu PO.

Navrhovatel’ je zodpovedny za bezpe¢nost overovaného zariadenia. Za pripadné Skody spdsobené
zabudovanim vyrobku, chybou vyrobku alebo jeho poruchou pocas PO zodpoveda v plnom rozsahu
navrhovatel’ v zmysle tejto zmluvy a takisto aj za vSetky spdsobené Skody, ktoré vzniknu zriad’ovatel'ovi,
tretej strane (zelezni¢nému podniku) preukazanym zavinenim zo strany navrhovatel’a.

Pocas trvania PO zostdva overované zariadenie vo vlastnictve navrhovatela. Tento znaSa aj vSetky
naklady suvisiace so vznikom $kody na overovanom zariadeni sposobené cudzimi vplyvmi (nehodova
udalost’, poveternostné vplyvy, kradeze, nasilné poSkodenia a pod.). Navrhovatel zndsa aj vsetky
zavinené priame naklady vzniknuté overovatel'ovi poruchou, resp. nespravnou ¢innostou overovaného
zariadenia.

Zriad'ovatel’ sa zavidzuje nezasahovat’ pocas trvania doby PO do overovaného zariadenia, okrem pripadov
kedy by zriad’'ovatelovi alebo tretim stranam v dosledku overovaného zariadenia hrozilo ohrozenie
bezpecnosti alebo Skoda, alebo zariadenie malo negativny vplyv na bezpecnost’ a plynulost’ prevadzky (s
vynimkou odévodneného znizenia rychlosti kvoli meraniu). Zriad'ovatel’ sa zavdzuje prostrednictvom
prevadzkovatela pocas PO poskytnit’ navrhovatel'ovi napajanie overovaného zariadenia a za uhradu
datovy prenos udajov snimanych overovanym =zariadenim do prevadzkovatelom urceného miesta
(v zmysle III. bod 3 si zabezpe¢i navrhovatel’ cestou ZT a ZE). Navrhovatel’ po tomto vedeni vytvori
komunikaéné rozhranie — datovy (modemovy) prenos na stavajtce technické prostriedky (PC, Notebook),
ktoré uréi OR Zilina SOZT, SEE, SZTS, VVUZ, O 430 GR ZSR a O 460 GR ZSR a nainstaluje do nich
nutné SW vybavenie pre moznost’ zobrazovania vystupnych dat z overovaného zariadenia a moznost’
dial’kovej komplexnej diagnostiky (VVUZ) overovaného zariadenia.

Po ukonceni PO navrhovatel’ do 60 dni Systémy demontuje na vlastné naklady. V pripade nepriaznivych
poveternostnych podmienok (januar, februar), demontuje overované zariadenie hned po dosiahnuti

vonkajSich dennych teplot vysSich ako +10°C. Dotknuty tratovy tusek musi byt prevadzkovatelovi
navrateny do pdvodného stavu ako pred instalaciou (mimo zakladov pod pochddzny portal) overovaného
zariadenia.

V. Trvanie prevadzkového overovania

Doba trvania PO je stanovena na dobu minimalne 12 mesiacov. Na zaklade predlozenych vysledkov,
resp. z prevadzkovych dévodov, ked nemohlo byt’ v nejakom ¢asovom tseku vykonavané PO, po dohode
vietkych zmluvnych stran, mbze byt PO predizené na maximélne 24 mesiacov. O pripadnom prediZeni
doby PO vtomto pripade rozhodnu zastupcovia O 460 GR ZSR zapisom do dennika overovacej
prevadzky, alebo inym pisomnym dokumentom, ktory bude preukazateI'ne odovzdany navrhovatelovi.

Prva faza sa tyka pripravy k PO overovaného zariadenia a suvisi s odladenim a nastavenim parametrov
systému a je plne v kompetencii navrhovatela. Za¢ina plynit’ dilom ukoncenia montaze overovaného
zariadenia (Cast’ II1., bod 5, bod 6) a bude trvat’ 3 mesiace. Informaciu o ukonceni montaze navrhovatel’
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oznami zriad'ovatel'ovi a prevadzkovatelovi. Druha fiza je samotné PO overovaného zariadenia, ktoré
bude zahajené na zaklade vyzvy navrhovatela (Cast’ IIl., bod 8), vydaného kolauda¢ného rozhodnutia,
respektive rozhodnutia o pred¢asnom uzivani a podpisaného suhlasu zG¢astnenych stran navrhovatel'om
a zriad’ovatel'om prostrednictvom prevadzkovatel’a.

Doba PO zac¢ina plynat’ odo dia uvedenia Systémov do PO. Pisomny doklad podpisany navrhovatel'om a

zriad’'ovatelom (vratane prevadzkovatela) o uvedeni Systémov do PO bude tvorit’ prilohu ¢. 1 tejto
zmluvy, ktorej original bude dodato¢ne prilozeny k zmluve a bude tvorit’ neoddelitel'nt stcast’ zmluvy.

V1. Priebeh prevadzkového overovania

VVUZ Zilina v priebehu prvych troch mesiacov PO minimalne 1x za mesiac, v d’alsich mesiacoch trvania
PO minimalne 1 x za 3 mesiace vykona kontrolu zabudovanych Systémov za ucasti zriad’'ovatela
prostrednictvom prevadzkovatel'a, navrhovatela a ostatnych zacastnenych stran. Z kazdej kontroly bude
vyhotoveny zapis, ktory bude po vzijomnom odsuhlaseni poskytnuty vSetkym zucastnenym stranam.
Rozsah kontroly bude stanoveny v dokumentoch ,,Navod na prevadzkové overovanie Systému
automatickej detekcie poSkodenia pantografu“ a ,Navod na prevadzkové overovanie Systému na
kontrolu prekrocenia obrysu vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu“ (pozri priloha ¢. 2).
Pripadné rozsirenie rozsahu kontrol, skuSok a merani stanovi VVUZ SOZT. Zmluvné strany bez
poziadania zaSlu vSetky pisomné protokoly o vykonanych kontrolach, meraniach, skuskach aich
vysledkoch vSetkym z(¢astnenym stranam.

Navrhovatel' umozni pristup zriad'ovatel'ovi prostrednictvom prevadzkovatel'a a VVUZ SOZT za tgelom
sledovania overovaného zariadenia. VVUZ SOZT pri zahdjeni PO zaloZi na overovanom zariadeni dennik
prevadzkového overovania, do ktorého sa budi zaznamenavat' vsSetky kontroly, merania a poruchy
overovaného zariadenia.

V ramci PO ma navrhovatel' pravo vykonavat podla svojho uvazenia mimoriadne dalSie kontroly
a servisné zasahy, ale iba po predchadzajiicej dohode s VVUZ SOZT a zriadovatelom prostrednictvom
prevadzkovatela OR Zilina SOZT, SEE a SZTS.

Na zéklade vysledkov PO adodanej finalnej verzie kompletnej Obchodno-technickej dokumentacie
(d’alej len ,,OTD*) (min. v rozsahu technické podmienky, navod na obsluhu, Gdrzbu, montaz a
diagnostiku) overovaného zariadenia, VVUZ SOZT vypracuje vyhodnotenie PO - zavereénu spravu v
zmysle podmienok tejto zmluvy. O 460 GR ZSR a O 430 GR ZSR na zaklade zivere¢nej hodnotiacej
spravy o vhodnosti pouzitia overovaného zariadenia na sieti ZSR, rozhodni 0 vydani dokumentu
v zmysle platnych vnutornych predpisov a nariadeni, ktory umozni d’al§ie vyuzivanie overovaného
zariadenia v podmienkach overovaterla.

VII. Zavere¢né ustanovenia

Této zmluva je sucasne stihlasom overovatel'a s vykonanim PO, po splneni podmienok uvedenych v tejto
zmluve.

Akékol'vek zmeny alebo doplnky tejto zmluvy je mozné vykonat’ vyluéne formou pisomnych dodatkov k
tejto zmluve podpisanych opravnenymi zastupcami oboch zmluvnych stran.



3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

10)

11)

12)

Akékol'vek spory zmluvnych stran vzniknuté v stvislosti s plnenim zaviazkov podla tejto zmluvy alebo v
stvislosti s nou st zmluvné strany povinné bezodkladne riesit’ predovsetkym rokovaniami a vzdjomnou
dohodou.

Ak by niektoré ustanovenia tejto zmluvy mali byt neplatnymi uz v Case jej uzavretia alebo ak sa stanu
neplatnymi neskdr po uzavreti tejto zmluvy, nie je tym dotknutd platnost’ ostatnych ustanoveni tejto
zmluvy. Namiesto neplatnych ustanoveni tejto zmluvy sa pouZziji ustanovenia zakona ¢. 513/1991 Zb.
Obchodny zakonnik v zneni neskorsich predpisov a ostatnych pravnych predpisov Slovenskej republiky,
ktoré s svojim obsahom a i¢elom najblizsie obsahu a tcelu tejto zmluvy.

Pokial’ v tejto zmluve nie je dohodnuté inak, riadia sa vzdjomné prava a povinnosti zmluvnych stran

v

ustanoveniami zakona ¢. 513/1991 Zb. Obchodny zakonnik v zneni neskorSich predpisov, subsidiarne

ustanoveniami zakona ¢. 40/1964 Zb. Obciansky zakonnik Vv zneni neskorSich predpisov a prislusnych
pravnych predpisov Slovenskej republiky.

Tato zmluva nadobuda platnost’ dilom jej podpisania obidvoma zmluvnymi stranami a t¢innost den
nasledujici po dni jej zverejnenia. Navrhovatel’ berie na vedomie skuto¢nost’, ze zriad'ovatel’ ako povinna
osoba tto zmluvu zverejni v zmysle pravnych predpisov SR.

Tato zmluva sa uzatvara na obdobie trvania prevadzkového overenia, vratane montdZze, nastavenia,
zaverecného vyhodnotenia a demontéze zariadenia podl'a ¢l. V., bod 1) a 2), ¢l. IV., bod 11) tejto zmluvy.

Pred uplynutim obdobia, na ktoré je zmluva uzatvorend, je mozné zmluvu ukoncit' pisomnou dohodou
zmluvnych stran.

Pred uplynutim obdobia, na ktoré je zmluva uzatvorend, je mozné zmluvu ukoncit’ aj jednostranne zo
strany zriad’ovatel'a a to v pripade zistenia zavaznych skuto¢nosti jednozna¢ne deklarujucich netaspesnost’
PO (najmd bezpetnost). O takomto rozhodnuti zriad’ovatel’ vyrozumie navrhovatel'a pisomne bez
zbyto¢ného odkladu a ucinky predCasného ukoncenia PO nastani diiom odoslania oznamenia o
pred¢asnom ukonceni PO. V pripade predcasného ukoncenia PO zo0 strany zriad’ovatela navrhovatel'ovi
nevznikaju voéi zriadovatel'ovi ziadne finanéné naroky. V pripade akéhokol'vek dovodu neuspesného
ukoncenia PO je navrhovatel povinny do 2 pracovnych dni od pisomného oznadmenia zriad’'ovatela
0 predcasnom ukonéeni PO na svoje naklady demontovat’ overované zariadenie. V pripade, ak
navrhovatel' v lehote podla predchadzajucej vety nevykona demontdz overovaného zariadenia, ma
zriad’ovatel’ pravo demontovat’ overované zariadenia na naklady navrhovatela.

Obe zmluvné strany sa zaviazuju vzajomne sa informovat’ o akychkol'vek zmenach suvisiacich s touto
zmluvou.

Overovatel’ osobitne vypracovanym splnomocnenim poveri navrhovatel'a zastupovanim overovatel'a pre
inziniersku Cinnost’ suvisiacu s povolenim, montazou, prevadzkou a demontaZzou overovaného zariadenia
v zmysle tejto zmluvy.

Tato zmluva je vyhotovena v Styroch rovnocennych vyhotoveniach, z ktorych jedno obdrzi navrhovatel,
dve overovatel’ a jedno prevadzkovatel.



Zoznam priloh, ktoré st neoddelitePnou sicast’ou zmluvy:

Priloha ¢€.1 — Pisomny doklad o uvedeni Systémov do prevadzkového overovania
Priloha ¢.2 — Navod na prevadzkové overovanie Systémov

Priloha ¢.3 —Technicky popis zariadenia Systémov

Navrhovatel’
VO Zvolene dna: 17.06.2022

Ing. Ondrej Maciak, v. r.

konatel’ spolo¢nosti BETAMONT s.r.o.

Ing. Vladimir Lenoch, v. r.
generalny riaditel
spolo¢nosti BETAMONT s.r.o

Zriad’ovatel’:
V Bratislave dna: 01.07.2022

Bc. Milan Kubicéek, v. r.
namestnik generalneho riaditel'a ZSR
pre prevadzku



Priloha ¢. 1

Protokol o uvedeni ,,Systému automatickej detekcie po§kodenia pantografu“ a systému
na kontrolu prekrocenia obrysu vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu“ do
prevadzkového overovania.

Na zéklade zmluvy o prevadzkovom overovani ,,Systému automatickej detekcie
poskodenia pantografu a systému na kontrolu prekrocenia obrysu vozidla/nakladacej
miery a vytvaranie 3D modelu“ ¢. 02/22-EE-O460, navrhovatel BETAMONT s.r.o., Zvolen
dia zriadil ,,Systém automatickej detekcie poSkodenia pantografu

asystém na Kontrolu prekrocenia obrysu vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D
modelu®“ na 1. (2.) tratovej kolaji v zkm cca 258,000 v medzistanicnom tratovom useku
Zilina — Kysucké Nové Mesto za i¢elom prevadzkového overovania.

Prevadzkové overovanie predmetného zariadenia bude prebiehat podla zmluvy
0 prevadzkovom overovani ¢. 02/22-EE-O460, uzatvorenej medzi zriad'ovatel'om

a navrhovatel'om.

Prevadzkové overovanie zariadenia zacina plynat’ odo dna

Navrhovatel:
BETAMONT s.r.0.,
J. Jesenského 1054/44, Ing. Ondrej Maciak
960 03 Zvolen konatel” spolo¢nosti
Ing. Vladimir Lenoch
generalny riaditel’ spolo¢nosti
Prevéadzkovatel”
Zeleznice Slovenskej republiky, Ing. V
Oblastné riaditel'stvo Zilina prednosta Sekcie OZT Zilina
Ul. 1. maja 34,
010 01 Zilina
Ing.
prednosta Sekcie ZTS Zilina
Ing.
prednosta Sekcie EE Zilina
Zriadovatel:
Zeleznice Slovenskej republiky, )
Klemensova 8, 813 61 Bratislava namestnik generalneho riaditela ZSR

pre prevadzku


https://www.orsr.sk/hladaj_osoba.asp?PR=Bi%BE&MENO=Vladim%EDr&SID=0&T=f0&R=0

Priloha ¢.2

Vydanie ¢islo 1

Systém na kontrolu prekrocenia obrysu
vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu

Betamont’

Pocet listov 2

Navod na prevadzkové overovanie Systému na kontrolu prekrocenia obrysu

vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu.

Postup prevadzkového overovania Systému na Kkontrolu prekrocenia obrysu

vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu.

Systém na kontrolu prekrocenia obrysu vozidla/nakladacej miery a vytvaranie
3D modelu je de facto sustava laserovych skenerov a optickych zavor, ktoré snimaju
prechadzajuce kolajové vozidlo, prekrocenie definovaného obrysu vozidla/nakladacej miery.
Zo ziskanych parametrov sa vyhodnocuje prekrocenie definovaného obrysu
vozidla/nakladacej miery (poplach) a vytvara sa 3D model pre ur¢enie spdsobilosti vozidla
pre bezpecny prejazd kol'ajového vozidla v oblukoch. Vyhodnocovanie oboch funkcionalit je
samostatné.

Skasanie zariadenia bude spocCivat vtom, ze sa budu preverovat informacie
0 nameranych rozmeroch jednotlivych kolajovych vozidiel (voziiov/vagonov) (3D model)
voci ich technickej/vyrobnej Specifikacii a vyhodnocovat’ prekroCenie definovaného obrysu
vozidla v jednotlivych priecnych rezoch vyhodnocovaného kol'ajového vozidla.

Vyrobca deklaruje snimaciu frekvenciu laserového snimania 200Hz a snimaciu
frekvenciu optickej zavory 5000Hz. Minimalna velkost' zachytené¢ho predmetu laserovym
skenerom je 1,38cm (pri 5km/h) — 97,2cm (pri 350km/h). Minimalna velkost’ zachyteného
predmetu optickou zavorou: 0,1cm (pri 5km/h) — 2cm (pri 350km/h). Velkost” zachyteného
predmetu ma linearnu zavislost’ s rychlostou objektu.

Pomocou porovnavania 3D modelu s dokumentéciou jednotlivych voziov je mozné
overit’ spravnost’ vytvaraného 3D modelu. Je mozné kontrolovat’ vstup predmetu do meranej
oblasti optického skenera. Podla moznosti prevadzkovatela je mozné nasadit’ kolajové
vozidlo so sktSobnym obrysom za ucfelom overenia systémov. Podla moZnosti
prevadzkovatela overit hodnoty prekrocenia obrysu kolajového vozidla so skuSobnym

obrysom fyzickym preverenim.

Stranalz?2



Priloha ¢.2

Vydanie ¢islo

Systém na kontrolu prekrocenia obrysu
vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu

Betamont

Pocet listov

Pocas celého prevadzkového overovania sa budil zaznamenavat’ aj pripadné poruchy
zariadenia, ¢im sa zisti aj spol’ahlivost’ zariadenia.

Vysledkom overovania bude sprava prevadzkovatela, & dany systém spiia
deklarované parametre a hodnotenie ¢i je systém spolahlivy (celkovy ¢as v bezporuchovom

stave).
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Priloha ¢.2

Vydanie ¢islo 1

? Systém na automaticku detekciu poSkodenia

pantografu Pocet listov 2
Betamont

Navod na prevadzkové overovanie Systému automatickej detekcie poskodenia

pantografu.

Postup prevadzkového overovania Systému automatickej detekcie poSkodenia

pantografu.

Systém automatickej detekcie poSkodenia pantografu je de facto sustava
laserovych skenerov a optickych snimacov, ktoré snimaju pantograf prechadzajiuceho
kolajového vozidla, a zistuju stav ,lizin“ a geometricky tvar a polohu samotného zberaca
voci geometrickému tvaru neposkodeného zberaca ako aj pritlak zberaca na trolejovy drot. Zo
ziskanych parametrov sa vyhodnocujii prekroc¢enie minimalneho rozmeru ,,lizin“ a informuje
0 hrubke ,,lizin“. Systém vytvara 3D model pre kontrolu obsluhou.

SkuSanie zariadenia bude spocivat vtom, ze sa budu preverovat informacie
o rozmeroch s porovnanim hodnét deklarovanych v technickej dokumentacii jednotlivych
zberaCov / pantografov (3D model) avyhodnocovat’ hribka lizin, ich opotrebenie /
rovnomernost’, chyby (ako vylomenie, ...); poloha zbera¢a (kolmo na smer jazdy) a jeho
celistvost’ a tvar.

Vyrobca deklaruje funkénost’ zariadenia pri rychlostiach 2 az 160 km/h. Monitorovana
dizka $mykadla/liziny 650-1950mm. Presnost’ merania hribky §mykadla/oblozenia liziny +/-
2mm.

Pomocou porovnavania 3D modelu s dokumentaciou jednotlivych pantografov
(prevadzkovatel/ZSR tuto dokumentaciu nevlastni) je mozné overit’ spravnost’ vytvaraného
3D modelu. Pomocou pripravkov, pokial prevaddzkovatel (vlastnik) HKV dovoli,
domontovat/upravit’ pantografovy zbera¢ a porovnat s nasnimanym 3D modelom. Podla
moznosti prevadzkovatel’a (vlastnika) HKV overit’ hodnoty pantografu fyzickym preverenim.
Na =zaklade dohody navrhovatel'a s konkrétnym prevadzkovatel'om/vlastnikom HKV
(dopravcom), bude moct’ prevadzkovatel’ (ZSR) fyzicky overit' realne hodnoty pantografu.
Vlastnik alebo prevadzkovatel HKV na zéaklade dohody vozidlo pristavi na konkrétne miesto

uréené prevadzkovatelom (OR ZA SEE) za uc¢elom fyzického overenia pantografu.

Stranalz?2



Priloha ¢.2

? Systém na automaticku detekciu poSkodenia
pantografu

Betamont

Vydanie ¢islo

Pocet listov

Pocas celého prevadzkového overovania sa budi zaznamenavat’ aj pripadné poruchy

zariadenia, ¢im sa zisti aj spol’ahlivost’ zariadenia.

Vysledkom overovania bude sprava prevadzkovatela, & dany systém spiia

deklarované parametre a hodnotenie ¢i je systém spolahlivy (celkovy ¢as v bezporuchovom

stave).
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Priloha ¢.3

Vydanie ¢islo 1

3 Systém na kontrolu prekrocenia obrysu
vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu Pocet listov 2

Betamont

Technicky popis systému na kontrolu prekrocenia obrysu vozidla/nakladacej

miery a vytvaranie 3D modelu.

Zakladny popis:

Systém na kontrolu prekrocenia obrysu vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D
modelu je vytvoreny kombinaciou dvoch prevedeni:
e Snimanie skuto¢ného trojrozmerného (3D) modelu zeleznicného kolajového

vozidla —3D Model

¢ Snimanie prekrocenia limitnych rozmerov (obrysu/nakladacej miery) Zelezni¢ného

kol'ajového vozidla pocas jazdy v priamej — Zavora

Stranalz?2



Priloha ¢.3

Vydanie ¢islo

? Systém na kontrolu prekrocenia obrysu
vozidla/nakladacej miery a vytvaranie 3D modelu Pocet listov

Betamont’

Pri zostrojovani 3D Modelu sa uréi exaktny trojrozmerny model ZKV. Tento model
slzi ako na vizualizovanie tvaru a identifikaciu anomaélii ZKV, tak aj na uréenie rozmerov
(vyska, Sirka, diZka) jednotlivych vozidiel jazdnej supravy. Z prejazdu jazdnej supravy
kontrolnym bodom (ChP) je ziroven mozné prepottom urdit mieru vzopitia ZKV
v konkrétnych oblukoch na trati, ¢im je mozné vylacit’ nadlimitné hodnoty, ktoré by mohli
narusit’ infradtruktiru pocas jazdy ZKV v oblukoch.

Laserova zavora snima presahy povolenych obrysov/nakladacej miery ZKV pocas

prejazdu cez ChP (jazda v priamej).

Zakladné technické parametre:

e Rozsah rychlosti: 5 — 350 km/h

e Obojsmerna prevadzka

e Snimacia frekvencia laserového skeneru: 2 x 100Hz

e Snimacia frekvencia optickej zavory: 5000Hz

e Minimalna vel'kost’ zachyteného predmetu laserovym skenerom: 1,38cm (pri Skm/h) —
97,2cm (pri 350km/h)

e Minimalna velkost’ zachyteného predmetu optickou zavorou: 0,lcm (pri Skm/h) —
2cm (pri 350km/h)

Prevadzkova teplota: -40 az +50°C
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Priloha ¢.3

3 Systém na automaticku detekciu poSkodenia

Betamont’

Vydanie ¢islo

pantografu Pocet listov

Technicky popis systému automatickej detekcie poSkodenia pantografu.

Zakladny popis:

Zamerom a podstatou funkcie systému monitorovania zberaov je vytvorit' systém

kontroly, ktory by umoziioval predchadzat’ kolizidm zberatov ZKV s trolejovym vedenim

s naslednym pozitivnym efektom na znizovanie nehodovych udalosti. Takyto systém bude v

realnych podmienkach Zelezni¢nej prevadzky a v redlnom Case zabezpecovat’:

kontrolu stavu obloZenia $mykadiel zberatov ZKV, nebezpetné praskliny
a naStiepenia, hrubku Smykadla

kontrolu stavu nastavenych pritlakov zberadov ZKV

vychylenie zberaca

monitorovanie rohov zberaca, poSkodenie, alebo stratu Casti zberaca

okamzita identifikiciu ZKV (Gitatka RFID, respektive identifikacia prostrednictvom
IVN) pre zasah kompetentného prevadzkového zamestnanca na vyradenie ZKV z
prevadzky, resp. nudzovy dojazd ZKV do najblizsej dopravne.

systém urobi fotograficky zaber snimaného zberaca a odosiela ho spolu s nameranymi

udajmi za G¢elom vizualnej kontroly elektrodispecerom

Systém pozostdva zo samotného diagnostického zariadenia, ktoré sa osadi na portal

nad kol'aje, alebo je mozné ho namontovat’ aj na nadjazdy. Samotnu diagnostiku zabezpecuje

sustava laserovych snimacov a kamery, ktoré zabezpecuje nasnimanie fotografického zaberu.

Stranalz?2




Priloha ¢.3

? Systém na automaticku detekciu poSkodenia
pantografu

Betamont’

Vydanie ¢islo

Pocet listov

Namerané udaje a fotografia sa odosielaji do servera so softwarovou aplikaciou pre vy-

hodnotenie tdajov a poskytnutie informacii o alarmovych stavov elektrodispecerovi. Okrem

toho softwarova aplikacia na zaklade ¢isla hnacieho vozidla a historicky nameranych tudajov

napr. o hrabke oblozenia Smykadla dokdze odhadnut’ ¢as pre potrebni vymenu oblozenia,

a tym optimalizovat’ planovanie udrzby pantografu.
Zakladné technické parametre:
e Rozsah rychlosti: 2 az 160 km/h
e Obojsmerna prevadzka
e Monitorovana dizka §mykadla: 650-1950mm
e Presnost’ merania hrabky $mykadla: +/- 2mm
e Prevadzkova teplota: -40 az +50 °C
e Meranie pritlaku v N
e Napdjacie napitie: 3x230 VAC, 16A
e Hmotnost: 74kg
e Krytie IP 65
e Prenos dat: 10Mbps Ethernet
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