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*01411164*
Dodatok ¢islo 5

k Zmluve o poskytovani sluzieb pre zber data identifikacie ECV v dopravhom
_prade predovsetkym pre Gcely kontroly ahrady EDZ zo diia 29.6.2020
Cislo objednavatefa: ZM/2020/0213 Cislo poskytovatela: 158/Z-ITS/2019

Objednavatel:
Obchodné meno:
Sidlo:

Pravna forma:

Statutarny organ:

Osoby opravnené na rokovanie:

- vo veciach zmiuvnych:
- vo veciach cenovych:
- vo veciach technickych:

ICO:

DIC:

IC DPH:

Bankové spojenie:

Cislo uétu:
IBAN:
BIC:

Poskytovatef:
Obchodné meno:
Sidlo:

Pravna forma:

Statutarny organ:

Osoby opravnené na rokovanie:

- vo veciach zmluvnych:
- vo veciach technickych:
- vo veciach cenovych:
ICO:

DIC:

IC DPH:

Bankové spojenie:

Cislo ugtu:

IBAN:

BIC:

(dalej len ,Dodatok &islo 5%)

D2H|2020{0245|0005

medzi:

Narodna diafniéna spoloénost), a.s.

Dubravska cesta 14, 841 04 Bratislava

spolognost zapisana v Obchodnom registri Okresného
sud Bratislava |, Oddiel Sa, Vlozka ¢. 3518/B

predstavenstvo zastipené:
Ing. Vladimir Jacko PhD.,MBA, predseda predstavenstva
Mgr. Jaroslav lvanco, podpredseda predstavenstva

35919 001
202 193 7775
SK 202 193 7775

(dalej len ,Objednavatel”)

BETAMONT s.r.o.

J. Jesenského, 1054/44, 960 03 Zvolen

spolo¢nost zapisana v Obchodnom registri Okresného
sud Banska Bystrica |, Oddiel: Sro, Viozka &.: 455/S

Ing. Ondrej Maciak, konatef
Ing. Vladimir Bil, konatel

31 564 518
2020475050
SK 20204755050

(dalej len ,Poskytovatef”)

(Objednavatef a Poskytovatefl spolu ako ,Zmluvné strany®)
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Preambula

A Zmluvné strany uzavreli dha 29.6.2020 Zmluvu o poskytovani sluzieb pre zber dat
a identifikacie ECV v dopravnom prude predovéetkym pre ucely kontroly uhrady EDZ ev. Cislo
Objednavatefa: ZM/2020/0213; ev. Cislo Poskytovatela: 158/Z-1TS/2019 (dalej len ,2Zmluva®).

B Z dovodu potreby presunu lokality Vajnory a Triblavina, Zmluvné strany, v sulade
s ustanovenim élanku 18 bod 18.7 Zmluvy, a ustanovenim § 18 ods. 1 pism. ¢) zakona €.
343/2015 Z.z. o verejnom obstaravani a o zmene a doplneni niektorych zakonov uzatvaraju
Dodatok &islo 5.

¢l 1
Predmet Dodatku cislo 5

1. Povodné lokality definované v bode 2. ,Opis existujiceho systému” - tabufke ,Zoznam lokalit®
Prilohy &. 1 Zmluvy - Opis predmetu zakazky sa meni v zneni uvedenom nasledovne:

Usek Lokalita Cesta| Km | Pocet
pruhov
Bratislava — Senec Triblavina D1 17,5 6
Trnava-Hlohovec Zavar D1 51,3 4
Horna Streda-Luka Horna Streda D1 929 4
Nové Mesto nad Vahom-Chocholna | Trengin juh D1 |1161 4
Ladce-Belusa Belusa D1 1555 4
Bytéa-Hricovské Podhradie Horny Hricov D1 |185,2 4
Dubna Skala-Turany Dubné Skala smer BA D1 (2143 2
Dubna Skala-Turany Turany D1 2218 4
Mengusovce-Poprad zapad Tunel Borik smer KE D1 |313,6 2
Mengusovce-Poprad zapad Tunel Borik smer BA D1 3174 2
Janovce-Levoca Levoca smer KE D1 |348,8 2
Levoca-Jablonov Tunel Sibenik smer KE D1 [352,2 2
Levoca-Jablonov Tunel Sibenik smer BA D1 [3549 2
Beharovce-Siroké Tunel Branisko smer KE | D1 |366,8 2
Beharovce-Siroké Tunel Branisko smerBA | D1 [380,4 2
Svinia-Pres$ov zépad Svinia smer BA D1 (3953 2
Svinia-Presov zapad Svinia smer KE D1 |395,9 2
Pre§ov-Lemesany Petrovany smer KE D1 (4079 2
Lemes$any-Budimir Lemes$any smer BA D1 4156 2
§t. hr. SK/ICZ-Kuty Kty D2 18| 4
Stupava-Bratislava Lamac D2 54,2 4
Jarovce-ét. hr. SK/H Cunovo D2 | 73,8] 2
Cadca Bukov-Svréinovec Cadca smer ZA D3 417 2
| Cadca Bukov-Svréinovec Cadca smer CZ/PL D3 | #416] 2
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St. hr. SK/A-Jarovce Jarovce D4 08| 2
Trnava-VIékovce VIiEkovce R1 6,1 4
Hronska Breznica-Bud€a Budca R1 (1413 4
Zvolen-Banska Bystrica Badin R1 |1551 4
Pstruga-Krivan Detva R2 |119,5 4
Ketelec — Dunajska LuZzna Dunajska Luzna R7 12,9 4

2. Poskytovatel vyhlasuje, Ze s predmetnou zmenou ustanovenou Dodatkom &islo 5 nie su
spojené Ziadne dodatocné financné naroky Poskytovatela.

3. Prilohou Dodatku &islo 5 je aktualizované upravené znenie Prilohy €. 1 Zmiuvy
obsahujice zmeny definované v bode 2. tohto ¢lanku Dodatku Cislo 5.

¢

Zavereéné ustanovenia

Dodatok &islo 5 nadoblda platnost dfiom jeho podpisania Zmluvnymi stranami

a udinnost den nasledujuci po dni jeho zverejnenia v Centralnom registri zmlav.

Ostatné ustanovenia Zmluvy ostavaju bez zmeny.

Dodatok &islo 5 je vyhotoveny v 4 (Styroch) exemplaroch, pricom 2 (dva) rovnopisy su

uréené pre Objednavatefla a 2 (dva) pre Poskytovatefa.

Zmluvné strany vyhlasuji, ze sa s obsahom Do
slobodne a vazne, Ze sa zhoduje s ich prejav

potvrdzuju viastnorunym podpisom.

Priloha:

datku &islo 5 oboznamili, tento uzatvorili
om véle a svoj suhlas s jeho obsahom

Aktualizovana priloha &. 1 Zmluvy - Opis predmetu zakazky

Vo Zvolene dia ZODECZ(W
Objednavater:
Odtla¢ok peciatky

i

Ing. Ondrej Maciak
konatel

Ing. Viadimir Bif
konatef

V Bratislave dna....... ZSJAM .2023

Poskytovatef:

Qdtlagok peéiail:}\

Ing. Viadimir Jacko FhD.,MBA
predseda predstavenstva
a generalny riaditel

Mg J@rosfav lvanco
podpredsgda ,predstavenstva
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Aktualizovana priloha ¢.1 k Zmluve

B.1 OPIS PREDMETU ZAKAZKY

Sluzba kontroly eDZ spociva v personalnom, organiza&nom, materiainom a priestorovom zabezpedeni
procesov podporovanych informaénymi a komunikacnymi technologiami, ktoré zaistuju zber a
identifikaciu typu vozidla a jeho ECV v dopravnom prade na sieti dialnic a rychlostnych ciest v
Slovenskej republike. Sluzba kontroly eDZ slizi ako podklad pre systematicky a nahodily dohlad
uskuto&nhovany prostrednictvom pevnych alebo mobilnych jednotiek kontroly eDZ.

1. Predmetom zberu a identifikacie dat je najma:

1.1 detekcia jednotlivych vozidiel v dopravnhom prude s uspe$nostou minimaine 95%, Uspesnostou
sa v tomto pripade chape, Ze vozidlo je zachytené jednotkami kontroly eDZ,

12 Klasifikacia vozidia do dvoch kategdrii: osobné (do 3 500kg) a nakladné (nad 3 500kg),
s Uspednostou minimalne 92%, uspesnostou sa v tomto pripade chape, Ze vozidlo bolo
zaradené do jednej z predmetnych kategorii automatizovane a bez zasahu obsluhy,

13 automatizované spravne rozpoznanie ECV osobnych vozidiel zachytenych jednotkami kontroly
eDZv dopravnom prude bez potreby zasahu obsluhy s uspesnostou rozpoznania minimaine
92%,

1.4 zber a spracovanie obrazovych a datovych informacii na jednotlivych lokalitach takym
spdsobom, aby mohli byt vyuzité ako dokazove prostriedky v naslednych procesoch (napr. pri
vymahani pokut vyplyvajlcich z porusenia pravidiel Ghrady elektronickej dialni¢nej znamky),

15 pravidelné automatizované odosielanie tychto dat do datového skladu uréeného Verejnym
obstaravatelom,

1.6 zabezpetenie geograficky redundantného uschovavania dat podobu 7 rokov,

17 uchovavanie dat a jednotlivych lokalitach az do doby ich opatovného prepisania z dévodu
zaplnenia datovej pamate,

1.8 prendgjom HW a SW vybavenia pre kontrolu eDZ do 6 mobilnych postov verejného
obstaravatela,

19 Sluzba kontroly eDZ musi zarovei obsahovat sluzbu nepretrZitetho bezpecnostného
manazmentu a riadenia kybernetickych bezpeénostnych incidentov na urovni poskytovanej
sluzby.

2. Verejny obstaravatel stanovil okrem vy$sie uvedenych poziadaviek aj nasledovné
zavazné poziadavky na poskytovanie sluzby, ktora je predmetom zakazky:

21  Sluzba kontroly eDZ musi automaticky generovat spolahlivé podporné obrazové dokumenty ku
kontrole Ghrady dialni¢nej znamky za uzivanie vymedzenych Usekov ciest na zaklade
prevadzkovania zariadeni pre systematicku kontrolu.

22  Sluzba kontroly eDZ musi zabezpeCit systematick kontrolu vozidiel, registrovanych aj mimo
uzemie Slovenskej republiky.

23 Sluzba kontroly eDZ musi disponovat zariadenim pre systematicku kontrolu schopnym vykonavat
kontrolu v nepretrzitom rezime 24x7x365 a za kazdého pocasia.

24 Sluzba kontroly eDZ musi zabezpedit preukazatelné vymazanie vizuainych dat (napr. snimok
vozidiel), ak tie nie st dalej potrebné pre zistovanie a dokazovanie porudenia povinnosti uhrady
dialnicnej znamky za uzivanie vymedzenych Usekov ciest, na zaklade informacie z nadriadeného
systému (JISCD)

25  Sluzba kontroly eDZ musi zabezpeCit hardvérové a softvérové vybavenie tzv. koncentratora,

26 Sluzba kontroly eDZ musi zabezpetit spravu systému v pozadovanych parametroch a
dostupnosti po¢as celej doby trvania sluzby.

27 Sluzba kontroly eDZ musi obsahovat zaroven sluzbu nepretrzitého bezpetnostného

manazmentu a riadenia kybernetickych bezpe&nostnych incidentov na arovni poskytovanej
sluzby z dévodu zabezpecenia prevencie kybernetickej hrozby.
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Pokial su v sutaznych podkladoch, v technickych spravach, vo Vykresoch/Projektovej
dokumentacii alebo v inej dokumentacii poskytnutej verejnym obstaravatelom uvedené konkrétne
vyrobky alebo konkrétny vyrobca atd. podia ustanovenia § 42 ods. 3 zakona o verejnom
obstaravani, su uvedené len ako referenéné a uchadzal méze ponuknut popisané
vyrobky/zariadenia alebo ekvivalentné vyrobky/zariadenia.

2. Opis existujuceho systému

Systém je uréeny pre snimanie obrazu vozidiel a ich identifikaciu na zaklade evideniného
Cisla. Snimanie prebieha bez obmedzovania rychlosti vozidiel na dialniciach a rychlostnych
cestach. Systém je zloZzeny z kamerového systému obsahujuceho jednu kameru so vstavanym
IR reflektorom snimajucu detail ECV a jednu kameru s externym IR reflektorom snimajtcu celkovy
pchlad na vozidlo. Pre riadenie synchronizacie kamier je pouZity neinvazivny detektor vozidiel,
ktory zaroven poskytne pre kazdé vozidlo udaj o dizke a rychlosti. Vozidla su klasifikované do
dvoch tried (osobné, nakladné) Riadiaci kontrolér so softvérom je umiestneny v technologickom
rozvadzadi s potrebnym vystrojom. Ziskané data su prenasané na centralny server systému eDZ
prostrednictvom bezdrétovej datovej siete. Data nesluzia pre potreby ISD, z tohto dévodu nie su
integrované ani vizualizované v SSUD. Pre kazdy jazdny pruh su pouZité samostatné kamery a
vozidlové detektory. Rozvadzac je spoloCny pre vSetky monitorované pruhy v jednom mieste.
Kamery, IR reflektory a detektory vozidiel su umiestnené pomocou konzol na vybranych
portalovych konstrukciach eDZ. Na portalovych konstrukciach budu osadené kamery, detektory
vozidiel a infra reflektory systému eDZ a v pripade potreby aj antény komunikacného systému.
Na vybudovanych beténovych zakladoch osadené technologické rozvadzace. Prepojenie
zariadeni systému eDZ s technologickym rozvadzac¢om je prevedené kablami FTP Cat.5e
AWG24, HO7 2x2,5 urCenymi pre pouzitie vo vonkajSom prostredi. Kable su uloZené v
chrani¢kach a kablovych Zlaboch vedenych portalovymi konstrukciami resp. v zemi. Data su
prenasané na centralny server eDZ prostrednictvom bezdrétovej datovej siete.

Zoznam lokalit:

Usek Lokalita Cesta| Km pﬁ-ﬁﬁztv
Bratislava — Senec Triblavina D1 17,5 6
Trnava-Hlohovec Zavar D1 51,3 4
Horna Streda-Luka Horna Streda D1 92,9 4
Nové Mesto nad Vahom-Chocholna | Tren€in juh D1 1161 4
Ladce-Belusa Belusa D1 |[155,5 4
Byt&a-HriCovské Podhradie Horny Hri¢ov D1 1852 4
Dubna Skala-Turany Dubna Skala smer BA D1 12143 2
Dubna Skala-Turany Turany D1 (221,8 4
Mengusovce-Poprad zapad Tunel Bérik smer KE D1 [313,6 2
Mengusovce-Poprad zapad Tunel Bérik smer BA D1 3174 2
Janovce-Levoca Levoda smer KE D1 |348,8 2
Levoéa-Jablonov Tunel Sibenik smer KE D1 13522 2
Levoca-Jablonov Tunel Sibenik smer BA D1 3549 2
Beharovce-Siroké Tunel Branisko smer KE | D1 |366,8 2
Beharovce-Siroké Tunel Branisko smer BA| D1 13804 2
Svinia-Pre$ov zapad Svinia smer BA D1 |395,3 2
Svinia-Pre$ov zapad Svinia smer KE D1 |385,9 2
Pres$ov-Leme$any Petrovany smer KE D1 1407,9 2
Lemes$any-Budimir LemesSany smer BA D1 14156 2
St. hr. SK/CZ-Kuty Kuaty D2 18 4
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Stupava-Bratislava Lamad D2 54,2 4
Jarovce-§t. hr. SK/H Cunovo D2 | 738 2
Cadca Bukov-Svréinovec Cadca smer ZA D3 | 417 2
Cadca Bukov-Svréinovec Cadca smer CZ/PL D3 | 416] 2
St. hr. SK/A-Jarovce Jarovce D4 0,8 2
Trnava-Vi¢kovce VIEkovce R1 6,1 4
Hronska Breznica-Budca Budéa R1 |141,3 4
Zvolen-Banska Bystrica Badin R1 1551 4
Pstrusa-Krivan Detva R2 1119,5 4
Ketelec — Dunajska Luzna Dunajska Luzna R7 12,9 4

Na useku Zvolen-Banska Bystrica v lokalite Badin bude osadena technologia umoziujica
predné a zadné rozpoznavanie ECV.

Elektronicky systém kontroly diafniénych znamok (eD2)
Funkéna Specifikacia (eDZ) - brana

Elektronicky systém kontroly dialni¢nych znamok bude prevadzkovany na usekoch rychlostnych
ciest a dialnic na Gzemi SR. Systém je uréeny pre snimanie obrazu vozidiel aich identifikaciu
na zaklade evidentného ¢isla. Snimanie bude prebiehat bez obmedzovania rychlosti vozidiel
na dialniciach a rychlostnych cestach. Systém bude zloZzeny z kamerového systému
obsahujuceho jednu kameru so vstavanym IR reflektorom snimajucu detail ECV a jednu kameru
s externym IR reflektorom snimajucu celkovy pohlad na vozidlo. Pre riadenie synchronizacie
kamier bude pouzity neinvazivny detektor vozidiel, ktory zaroven bude poskytovat pre kazdé
vozidlo Udaj o dizke a rychlosti. Vozidla budu klasifikované do dvoch tried (osobne, nakladneé).
Riadiaci kontrolér so softvérom bude umiestneny v technologickom rozvadzaci s potrebnym
vystrojom. Ziskané data budu prenasané na centralny server systému eDZ prostrednictvom
bezdrétovej datovej siete. Data nebudl sluzit pre potreby 1SD, z tohto dévodu nebudu
integrované ani vizualizované v SSUD. Pre kazdy jazdny pruh budti pouzité samostatné kamery
a vozidlove detektory. Rozvadza¢ bude spolo¢ny pre vetky monitorované pruhy v jednom
mieste. Kamery, IR reflektory a detektory vozidiel budi umiestnené pomocou konzol na
vybranych portalovych konstrukciach eDZ.

Pri portalovych konstrukcidch eDZ budu na vybudovanych beténovych zakladoch osadené
technologické rozvadzaCe. Na portalovych kon$trukciach budt osadené kamery, detektory
vozidiel a infra reflektory systému eDZ a v pripade potreby aj antény komunika&ného systému.

Data budu prenasane na centralny server eDZ prostrednictvom bezdrétovej datovej siete.

Prepojenie zariadeni systému eDZ s technologickym rozvadzatom bude prevedené kablami FTP
Cat.5e AWG24, HO7 2x2,5 ur€enymi pre pouzitie vo vonkaj$om prostredi. Kable budu uloZené
v chranic¢kach a kablovych Zlaboch vedenych portalovymi konstrukciami resp. v zemou.

Supis:
Popis M.J. PreerLjJ?SIdné Pre;ljjz;.;dné
Technologicka cast’
Detailova Kamera ANPR ks 2 4
Prehladova kamera ks 2 4
Infrared prisvietenie ks 2 4
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3.2

3.3

3.4

3.5

Detektor vozidiel ks 2 4
Riadiaci kontrolér vratane softvéru ks 1 2
Rozvadzac s vystrojom ks 1 1
Komunikaény systém ks 1 1

Stavebno - technické rieSenie

3.2.1 Kamery a detektory systému eDZ budi osadené na portalovych konstrukciach. Portalové
konstrukcie budu osadené na beténovych zakladoch

3.2.2 Technologické rozvadzace budl osadené na beténovych zakladoch (zdruzené zaklady
pre portalové konstrukcie alebo samostatné zaklady pre rozvadzac)

3.2.3 Pripojenie systému na existujtci distribuéni siet' NN je mozné prostrednictvom existujlcich
rozvadzaCov RN.

3.2.4 Medzi portalovou konstrukciou a technologickym rozvadzaéom bude vybudovana kablova
trasa pouZitim kablovych Zlabov a/alebo chraniCiek. Kablova trasa bude pokragovat vo
vnutri resp. po povrchu portalovej konstrukcie az ku zariadeniam.

3.2.5 Lokality umiestnenie technologickej ¢asti su uvedené v Zozname. Objednavatel zabezpedi
v jednotlivych lokalitach portalovi konstrukciu, datové pripojenie, elektrickl pripojku a
beténovy zaklad pod rozvadzac.

PoZiadavky na stavebno-technické rieSenie:

Portalové konstrukcie musia umoznovat osadenie detektorov vozidiel a kamier pre snimanie
detailu ECV nad stredom prislusného jazdného pruhu pod dopravnymi znackami prip. inymi
Castami portalu. Kamery ani konzoly nesmul zasahovat do prejazdného profilu cestnej
komunikacie. Konzoly pre uchytenie vozidlovych detektorov budi umoziovat uchytenie
vozidlového detektora vo vySke 5.2 — 5.8m nad povrchom vozovky v takej vzdialenosti od
konstrukcie aby sa v zornom poli detektora (kolmo na vozovku) nenachadzala Ziadna pevna
prekazka (Cast portalovej konstrukcie, DZ, ...)

V pripade potreby musi byt portalova konstrukcia vybavena systémom ochrany pred bleskom
tak aby sa vSetky komponenty systému nachadzali v chranenom priestore.

Portalova konstrukcia musi byt uzemnena, Rz<5Q.

Technologicky rozvadza¢ bude osadeny na beténovom zaklade. Rozvadzal bude vybaveny
ochrannou klietkou.

Kablové trasy musia byt uzavreté, integrované vo vnutri alebo na portalovej konstrukcii a
betdbnovom zaklade. V miestach ohybov a osadenia kamier na portaly musi byt mozny pristup do
kablovej trasy Zfabu.

Kabel z rozvadzaca RN, musi byt vedeny v chrani¢ke az do technologického rozvadzaca.

Jednofazovy privod musi byt chraneny samostatnym isticom B16 a prepatovou ochranou typu 1
a 2. Napajanie rozvadzaca systému eDZ elektrickou energiou bude realizované samostatne
istenymi privodmi z RN rozvadzaca.

Technické udaje

Pridova a napatova sustava : 1/N/PE AC 230V 50Hz TN-S
Pmax = 1500W - pre eDZ monitorujuci 2 jazdné pruhy
Pmax = 2500W - pre eDZ monitorujuci 4 jazdné pruhy

Technicka $pecifikacia — minimalne technické parametre zariadeni
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3.4.1

3.4.2

Prehfadova kamera

Farebna HD kamera: Rozli$enie: 1920 x 1080 (HDTV), Snima¢: Progresivne skenovanie
RGB CMOS 1/2.8”, Objektiv: varifokalny =9 — 40 mm, P-Iris, CS Mount, Svetelny senzor
pre reZim der/noc; Automaticky odstranitelny IR filter, Min. citlivost: farba: 0.18 lux, CB:
0.04 lux, Video format: H.264, MJPEG, Snimkovacia frekvencia: 25/30fps, Komunikaé&né
rozhranie: 100 Mbit Ethernet, Krytie: IP66, Vstupné napatie: 48 VDC, POE, Spotreba: max
12,95 W, Rozsah pracovnych teplot: -40 ... +50 °C,

Externy infra reflektor
Infra reflektor na baze SMT LED, 850nm, dosvit 208m, regulovatelny vykon, vymenitefna

Sosovka, Spotreba max. 144W, Krytie IP66 Vstupné napatie: 24 DC, rozsah prac. tepldt -
50 ... + 50°C

3.4.3 Detailova kamera so vstavanym IR - ANPR kamera

3.4.4.

3.4.5

3.4.6

3.4.7

3.4.38

Farebna HD kamera so vstavanym IR prisvitom: rozlisenie: 1280 x 720 pixels, 1/3" CCD
senzor farebny, s progresivnym skenovanim, IR citlivy, Snim. frekv.: 30 snimkov/sec,
Objektiv: 5,2 — 58,8mm, Uzavierka ovladatelna: 1/100 — 1/30 000s , Denny no¢ny rezim -
programovatelny, IR fiter nad 850nm - programovatelny, Iris, Zoom, Focus -
programovateflne, IR prisvit: LED 850nm, -synchronizovany, Rozhranie: Ethernet 100Mb,
Video format: JPEG, MJPEG, H.264, krytie: IP67, Vstupné napéatie: 24-28 VAC, Spotreba:
max 57 W, Rozsah prac. teplét: -40 ... +50 °C

Detektor vozidiel

Detekcie s pouzitim 3 nezavislych snimagov: Doppler radar (K Band) 24,05 — 24 25GHz
Uitrazvuk — 40KHz, pulzy 10-30/s, PIR : 6,5- 14pm, rozsah prac. rychlosti 5-250km/h,
rozhranie RS232, vst. napatie: 10,5-30VDC, prad, max110mA, rozsah prac. teplét -40 a2
+70°C, krytie IP66

Technologicky rozvadzaé

Samostatne stojaci rozvadza¢ do vonkajsieho prostredia, s vystrojom, material: hiinik
AlMg3, krytie IP55 vratane ochrannej klietky

Riadiaci Kontrolér

priemyselny PC, Intel i7 3615QE , 2x PClslot: Display port/DVI/, 5x USB 2.0, 2x ETH
10/100/1000, 1CFast slot, 2x SO-DIMM DDR3 RAM 4096 MB , 1x 750GB HDD, vstupné
napatie: 24VDC, Software: Opera&ny systém: Windows 10 loT Enterprise - 64-bit,
aplikaény SW

Komunikaény systém

Existujuci opticka datova alebo bezdrotova datova siet v sprave NDS a.s. Zabezpedena
Virtualna privatna siet.

Funkéna $pecifikacia (eDZ) — mobilny post

Mobilny post systéemu eDZ je ur&eny pre snimanie obrazu vozidiel aich identifikaciu na
zaklade evidentného Cisla. Snimanie prebieha bez obmedzovania rychlosti vozidiel na
diafniciach a rychlostnych cestach. Mobilny post bude plnit funkcie kontrolnej brany (okrem
klasifikacie vozidiel) atieZ funkciu kontroly uhrady eDZ. Systém bude zloZeny z
kameroveho systému obsahujiceho dve prenosné kamery so vstavanym IR reflektorom
na stativoch a jednej kamery pevne zabudovanej v kontrolnom vozidle. Kamery na
stativoch budu snimat obraz vozidiel po ich umiestneni mimo kontrolného vozidia. Kamery
musia umoziovat snimanie vozidiel vo dvoch jazdnych pruhoch stgasne aj za zhorgenych
svetelnych podmienok a v noci. Kamera pevne zabudovana za ¢elnym sklom kontrolného
vozidla bude snimat obraz vozidiel ((&astnikov cestnej premavky) pocas jazdy kontrolného
vozidla. Spracovanie obrazu z kamier s rozpoznanim alfanumerického textu ECV bude
prebiehat v riadiacom kontroléry. Riadiaci kontrolér so softvérom, GPS modul,
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komunikacny modul budd umiestnené v technologickom boxe s potrebnym vystrojom.
V samostatnom boxe budl umiestnené zalozné akumulatory pre zabezpeéenie napdjania
celeho systému pocCas 8 hodin prevadzky. Dobijanie akumulatorov bude mozné z pevnej
siete alebo z vozidla. Technologicky box aj s box s akumulatormi budd prenosné. Bud
umiestnene vo vozidle apotas jazdy pevne zabezpedené proti pohybu. Sucastou
mobilného postu bude konzola operatora (prenosna zobrazovacia jednotka) — tablet
s drziakom pre uchytenie vo vozidle a klientska stanica (notebook) pre konfiguraciu
systemu.

Mobilny ~ post nebude vybaveny detektorom vozidiel asnimané vozidla
nebudu  kiasifikované do tried  (osobné, nakladné). Data budu =z
mobilného  postu  prendSané na centralny server eDZ  prostrednictvom
bezdrétovej datovej siete.

Dodanych bude 6 setov mobilnych postov. Kontrolné vozidla nie st predmetom dodavky.
3.4.9 Prenosna ANPR kamera

Digitalne ANPR kamery st uréené pre snimanie obrazu v detailoch a kvalite vhodnej pre
rozpoznavanie textu ECV prichadzajucich alebo odchadzajucich vozidiel z pevného
stanovista. Kamery musia byt vybavené vlastnym IR prisvietenim a funkciou day/night.
Pozadované kom. rozhranie: Ethernet 100 BASE — Tx. Sugastou dodavky musi byt box
pre prepravu kamier.

3.4.10 Zabudovana ANPR kamera

Viysokorychlostna digitalna priemyselna kamera je uréena pre snimanie obrazu v detailoch
pre a kvalite vhodnej rozpoznavanie textu ECV priblizujucich sa alebo vzdalujticich sa
vozidiel za pohybu vozidla z ktorého prebieha snimanie. Pozadované kom. rozhranie:
UsSB3

3.4.11 Komunikaény a GPS modul

Komunikagny modul musi zahriiovat mozZnosti komunikacie cez LTE, WiFi s podporou
GPS lokatora. Externa anténa pre WiFi/GPS/LTE musi byt pevne zabudovana na streche
vozidla. PoZzadované kom. rozhranie: Ethernet 100 BASE — Tx.

3.4.12 Riadiaci kontrolér

Riadiaci kontrolér v prevedeni priemyselného pocitata je uréeny na spracovanie
a vyhodnocovanie dat z pripojenych kamier. Prostrednictvom komunikaéného modulu
zabezpecuje prenos spracovanych dat. Pozadované kom. rozhranie: Ethernet 1000 BASE
- Tx.

3.4.13 Konzola operatora
Odolny priemyselny tablet s polohovatelnym drziakom ur&eny pre konfiguraciu systému

a zobrazovanie ziskanych dat. Pozadované kom. rozhranie: WiFi 802.11 a/b/g/n/ac,
dotykova obrazovka, operac¢ny systém Microsoft Windows 10 Professional

3.4.14 Klientska stanica
Odolny priemyselny notebook uréeny pre zobrazovanie dat systému eDZ s pripojenim na
centralny server. Pozadované kom. rozhranie: 4G/LTE modem, WiFi 802.11 a/b/g/n/ac
3.4.15 Technologicky box

Odolny uzatvaratelny box pre umiestnenie riadiacej jednotky a ostatnych pevnych
komponentov systému.

3.4.16 Batériovy box

Box urCeny pre uskladnenie a prepravu velkokapacitnych batérii, umiestnenie nabijacky
batérii, zariadenim pre sledovanie stavu batérii a kontrolu odpojenia systému od elektro
sUstavy vozidla. PoZadovana doba autonémneho fungovania systému je 8 hodin.
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3.6
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Poziadavky na prevedenie:

Zariadenia budl pevne osadené vo vozidle s vynimkou prenosnych ANPR kamier, ktoré budu
vybavené stativmi. Prepojenie jednotlivych komponentov musi byt vykonané prostrednictvom
nezamennych priemyselnych konektorov s odolnostou a krytim podra prostredia v ktorom budu
nasadené. Mechanické prevedenie musi zabezpecit ochranu jednotlivych komponentov a stcasti
pred poskodenim pocas prevozu a v prevadzke. Zariadenia umiestnené vo vozidle nesmu chrozit’
posadku po¢as normalnej prevadzky vozidla.

Poziadavky na napajanie zariadenia elektrickou energiou

Zariadenia budd primarne napajané z vlastného zdroja energie (batérii). Musi byt mozné
zabezpetovat nabijanie batérii z elektroinstalacie vozidla. Systém musi byt vybaveny
automatickou kontrolou stavu batérii s funkciu samocinného dopojenia od elektroinstalacie
vozidla — ochrana akumulatora vozidla pred vybitim. Nabijanie batérii musi byt mozné aj zo siete
230VAC.

Supis:
Popis M.J. Mobilny post
Prenosna kamera (vratane prepravného boxu) ks 2
Stativ pre prenosnd kameru ks 2
Pevne zabudovana kamera ks 1
Riadiaci kontrolér vratane softvéru ks 1
Technologicky box ks 1
Box s akumulatormi na 8 hod. prevadzky ks 1
Komunikaény modul ks 1
GPS modul ks 1
Konzola operatora - Tablet vratane softvéru ks 1
Klientska stanica - Notebook vratane softveru ks 1

Pozadované funkcie:

3.7.1 detekcia vozidla (stacionarnymi kamerami, pogas jazdy kontrolného vozidla zabudovanou
kamerou)

3.7.2 zosnimanie fotografie vozidla

3.7.3 rozpoznanie alfanumerického textu ECV

3.7.4 archivacia véetkych zosnimanych dat na lok&inom uloZisku

3.7.5 automaticky prijem (synchronizacia) dat o uhradenych ECV zo serverov NDS, dodavatef
systému evidencie a Ghrad elektronickych diafni¢nych znamok )

3.7.6 automatické odoslanie zosnimanych dat na server po pripojeni k domovskej sieti v SSUD

3.7.7 automatické odosielanie vybranych dat na server NDS

3.7.8 automaticka diagnostika zariadeni vratane Statistiky o komunikacii s nadradenym
systemom

3.7.9 zaznamenavané Udaje:
a) datum a ¢as merania
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b) poloha / miesto merania — GPS sUradnice, nazov cesty, kilometer, smer

c) alfanumericky text ECV vozidla a krajina pévodu vozidla (uvedena na ECV)
d) fotografia vozidla

e) vyrez s ECV (z fotografie vozidla)

f) meno operatora

3.7.10 Rezim prace (staticky/dynamicky):
a) zber dat (kontrolna brana)
b) kontrola uhrady eDZ

Zber dat

Mobilny post nahradza kontrolnu branu. Zbiera data o vozidlach. V Statickom rezime su pre zber
dat pouzité prenosné kamery na stativoch. V dynamickom rezime (jazda kontrolneho vozidia) je
pre zber dat pouzitd zabudovana kamera za ¢elnym sklom.

Technicka $pecifikacia — minimalne technické parametre zariadeni
Riadiaci kontrolér (priemyselny pocitad):

4.1.1 CPU Benchmarks: 7133

4.1.2 Komunika&né porty:1xPCl, 2x USB3.0, 2x USB2.0, 1x1000 Mbit Ethernet
4.1.3 Operagna pamat: SO-DIMM DDR3, 2x2048 MB

4.1.4 HDD: HDD 750GB Sata lll, shockresistant

4.1.5 Softvér: Windows 10 Enterprise - 64-bit, aplika¢ny SW , OCR pre ANPR
4.1.6 Napdjanie: 12-24 VDC

4.1.7 Prevadzkova teplota: 0... +50°C

4.1.8 Montaz na stenu

Prenosna ANPR kamera:

Kamera zabezpetuije video stream pre nasledné spracovanie obrazu OCR softvérom. Rozsah
snimanej zény v $irke min. 1 jazdného pruhu.

421 Rozli$enie: 1280 x 720 pixelov

422 Senzor: Color, progressivescan CCD 1/3°

4.2.3 Max. Snimkovacia frekvencia : 30 sn./sek.

424 IR Filter: Allpass/IR cutabove 850nm

425 Video format: JPEG, MJPEG stream, H.264

426 Ovladanie expozicie: globalshutter, softvérovo nastavitelny 1/100 — 1/30 000s
427 Den/noc mod: ano

4.2.8 Objektiv: 52 —58,8mm

429 Iris, Zoom, Focus: automaticky motorizovany, programovatelny

4.2.10 Rozsah ANPR ¢itania: 3 - 20m

4.2.11 IR prisvietenie: 850nm, moznost riadenia a synchronizacie

4.2 12 Komunikaéné rozhranie: 100 Mbit Ethernet

4.2 13 Pracovna teplota: -45 ... +70 °C

4.2.14 Krytie: IP67

4.2.15 Stativ: nastavenie elevacie, azimutu, moznost vysunutia, rozloZenia, absorpcia vibracii

Zabudovana ANPR kamera:

Kamera zabezpeéuje video stream pre nasledné spracovanie obrazu OCR softvérom. Rozsah
snimanej zony v $irke min.2 jazdnych pruhov

4.3.1 Rozlisenie: 1920x1200

4.3.2 Senzor: CMOS 1/1,2

4.3.3 Snimkovacia frekvencia :150 sn./sek.

4.3.4 Komunika&né rozhranie: USB 3.0

4.3.5 Ohniskova vzdialenost: 50.0mm (manualne ovladanie)
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4.3.6 Clona: /2 — f/22 (manudlne ovladanie)
4.3.7 Operacny systém: kompatibilny s komerénymi OS

Strana 9z 15

4.3.8 Stativ: nastavenie elevacie, azimutu, stativ musi byt pevne spojeny s palubnou doskou,

dobratie a nastavenie kamery musi byt bez pouzitia nastrojov
Konzola operatora:

4.4.1 Priemyselny tablet

4.4.2 Uhlopriec¢ka: 10,1"

4.4.3 CPU benchmarks: 3490

4.4.4. RAM: 4GB DDR3L

445 HDD:64GB M2 SSD

446 OS: Windows 8.1

4.47 Min. svietivost obrazovky: 700nits

4.4.8 Pracovna teplota: -10 ... 55°C

449 Krytie: IP65

4.4.10 Vstupno /vystupné porty: 2x 3.0 USB, 1x RS232, 1x micro SD card

4.4.11 Doplnky: dotykové pero, nabijatka 230V, auto nabijatka, polohovatelny drziak do

vozidla, uchytenie do ruky,
4.4 12 Ostatné: WiFi 802.11 a/b/g/n/AC, GPS

Klientska stanica:

4.5.1 Priemyselny notebook

452 Uhlopriecka: 14"

453 CPU benchmarks: 7677

454 RAM: 4GB DDR3L

455 HDD: 64GB M2 SSD

456 OS: Windows 10

457 Min. svietivost obrazovky: 700nits

4.5.8 Pracovna teplota: -20...60°C

459 Krytie: IP51

4.5.10 Vstupno /vystupné porty: 2x 3.0 USB, 1x micro SD card
4.5.11 Doplnky: nabijacka 230VAC, auto nabijacka
4.5.12 Ostatné: WiFi 802.11 a/n/ac

Komunikaény modul:

4.6.1 Pracovna teplota: -30 ... 60°C

4.6.2 Krytie: 1P60

4.6.3 Anténne konektory: SMA

46.41/0: ano

4.6.5 Externa anténa: 1xWiFi+GPS+LTE

4.6.6 Slot pre SIM kartu: 2x

4.6.7 Komunika&né rozhranie: 1xUSB 2.0, 100 Mbit Ethernet

LTE modul:

4.7.1 Datova rychlost:
4.7.1.1 LTE 100Mbps (DL)/50Mbps (UL)
4.7.1.2 HSPA datova rychlost 21,1 Mbps (DL) / 5,76 Mbps (UL)
4.7.1.3 UMTS PS datova rychlost 384 kbps (DL) / 384 kbps (UL)
4.7 1.4 GPRS/EDGE Datovarychlost 237 kbps (DL) / 59,2 kbps (UL)

4.7.2 Vysielaci vykon:
4.7.2.1 EGSM 900: Trieda 4 (33 dBm)
4.7.2.2 GSM 1800/1900: Trieda 1 (30 dBm)
4.7.2.3 EDGE 900: Trieda E2 (27 dBm)
4.7.2.4 EDGE 1800/1900: Trieda E2 (26 dBm)

4.7.3 Podporované pasma:
4.7.3.1 GSM/GPRS/EDGE: 900/1800/1900 MHz
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4.7.3.2 UMTS/HSDPA/HSUPA/HSPA+: 900/2100 MHz
4.7 3.3 LTE: 800/900/1800/2100/2600 Mhz

4.8 GPS modul:

51

51

52

53

54

55
56

57

5.8

4.8.1 Protokol: NMEA 0183 v3.0

4.8.2 Anténa: 50Q

4.8.3 Presnost:
4.8.3.1 Horizontalna: < 2m (50 %); <5 m (90 %)
4.8.3.2 Nadmorska vyska (Altitude): <4 m (50 %); < 8 m (90 %)
4.8.3.3 Rychlost (Velocity): < 0.2 m/s

Funkéna Specifikacia (Sluzba bezpeénostného manazmentu a riadenia kybernetickych
bezpecnostnych incidentov)

Sluzba riadenia bezpetnostného manazmentu a riadenia kybernetickych bezpeCnostnych
incidentov na jednotlivych prevadzkovanych lokalitdich zabezpedujucich vykon zberu dat
a identifikacie ECV v rozsahu automatizovaného zberu bezpecnostne relevantnych informacii /
udalosti a dlhodobej moznosti evidencie tychto udalosti; a pravidelného vyhodnocovania stavu
kybernetickej bezpetnosti na zaklade ziskanych a evidovanych udalosti z akychkolvek inych
zdrojov informécii zo systémov tykajucich sa prevadzky eDZ resp. inych na zaklade analyzy
$kodlivych kédov v sulade s poziadavkami verejného obstaravatela vzmysle funkénych
poziadaviek nepretrzitého rezimu na prevadzku riesenia ako takého. Poziadavka verejného
obstaravatela je takisto zabezpelit sluzby proaktivneho vyhladavania potencionalnych
kybernetickych zranitelnosti v prevadzkovom systéme eDZ s umoznenim vymeny informacii
medzi inymi systémami v prostredi verejného obstaravatefa. Zaroven tato sluzba umozni
pravidelné automatizované auditovanie v zmysle sledovania majetku (tzv. ASSET TRACKING)
na urovni priemyselnych komponentov v ramci eDZ, definovanych vyssie v opise predmetu
zakazky. Prevadzkovatelom navrhnuta sluzba bezpenostného manazmentu ariadenia
kybernetickych bezpe&nostnych incidentov musi byt schopna samostatnej prevadzky a zaroven
umoznit integraciu alebo poskytovanie informécii pre iné systémy monitoringu alebo riadenia
bezpet&nosti.

Technicka $pecifikacia sluzby bezpeénostného manazmentu

sluzba bezpegnostného systémového monitoringu existujucich zariadeni eDZ s dostupnostou na

drovni Tier3 podfa standardu ANSI / TIA 942 Data Center a to minimalne 99,9 % a topolégiou

umoziujicou vytvorenie réznych monitorovacich scenarov,

evidenciu a riadenie procesu rieSenia vzniknutych bezpecnostnych incidentov v stlade s pinou

podporou procesov v rezime 24x/7x/365,

datové dlozisko s garantovanou dostupnostou na trovni Tier 3 podfa standardu ANSI / TIA 942

Data Center a to minimalne 99,9 % vratane zalohovania a obnovy na zaklade poZzadovaného

vykonu kontroly v nepretrzitom rezime 24x7x365 s telefonickou podporou pre verejného

obstaravatela na strane poskytovatela sluzby bezpeénostného manazmentu ariadenia

kybernetickych bezpegnostnych incidentov v slovenskom jazyku,

zabezpetenie schopnosti obsluhy pruhov v zmysle prilozeného zoznamu na strane odberatela

sluzby/verejného obstaravatela

sluzba bezpeénostného monitoringu musi umoziovat zmenu korelagnych pravidiel

sluzba musi poskytovat z&roven pravidelné reporty o potte incidentov podla ich kategorizacie

aspon jedenkrat mesacne

sluzba musi technologicky umoziovat prepojenie na incident manazment verejného

obstaravatela a predavanie incidentov ’

sluzba bezpednostného monitoringu s garantovanymi odozvami na definované incidenty a to

nasledovne:

5.8.1 Incident Priority typu 1(s odozvou do 60 minat) — priorita definuje vysoko nebezpeltné
incidenty / porugenia pravidiel, ktoré mozu sposobit’ vazne skody v prostredi verejného
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obstaravatela. Priklady zahinaju kompromitaciu systémov alebo dat, narusenia sukromia;
tzv. infikovanie $kodlivym kodom alebo jeho $irenie; masivne Gtoky typu Denial of Service
(DoS) alebo Distributed Denial of Service (DDoS); zeroday hrozby; vytvaranie 1D so
zvy$enymi privilégiami alebo pridanie zvySenych privilégii k existujucim |D mimo procesov
riadenia zmien na strane verejného obstaravatela; naru$enie kritickych systémovych
suborov, aplikagnych suborov alebo databaz, ktoré ovplyvnia integritu systému; Sirenie
gkodlivého Software v prostredi verejného obstaravatela; povolené zmeny politiky;

5.8.2 Incident Priority typu 2(s odozvou do12 hodin)— priorita definuje neautorizované
aktivity pouZivatelov, ktoré nemaji schopnost ovplyviiovat vykonnost systému ani ohrozit
data verejného obstaravatela. Medzi priklady tejto priority patri neopravnena lokalna
skenovacia ¢&innost; Gtoky zamerané na konkrétne servery alebo pracovne stanice;
neopravnené vytvaranie ID na kritickych systémoch; uZivatelom spdsobené suvisle
neuspes$né / uspesné pokusy o prihlasenie; netspedné pokusy o manipulaciu s kritickymi
systémami, aplikaciami, zaznamovymi stbormi a databazami, pristup k kritickym
systémom alebo aplikatnym siborom; rozsirenie $kodlivého kddu ohrozujtceho konkrétny
Usek alebo viacero Usekov verejného obstaravatela

5.8.3 Incident Priority typu 3(s odozvou do 24 hodin) — priorita definuje ¢innosti ako st bezné
chyby uzivatela, nespravne konfiguracie, nedodrziavanie suladu a skenovanie; tzv.
,Discovery scanning®; zhromazdovanie skriptov, iné pokusy o tzv. sondovanie / prieskumy;
neopravnené redtartovanie systému; pouzivanie Ggtov (servisnych, administratorskych,
systémovych uctov); aktivity s nazvami Ggtov, ktoré nevyhovuja schvalenym Standardom
nazvov Uctov; podozrivé nazvy suborov; akékolvek neoprévnené zmeny alebo aktivity
realizované mimo pracovnych hodin verejného obstaravatela, a urCité typy vyskytu
gkodlivého kodu

Sluzba bezpeénostného monitoringu umozni kompatibilitu / nativnu podporu protokolov na arovni

IT OSI modelu alebo priemyselnych kontrolnych systémov.

Funkény test sluzby (FT)

Dodavatel pred odovzdanim musi vykonat FT. Predmetom funkéného testu je preukazanie
spinenia poZiadaviek objednavatela na funk&nost dodavaného systemu:

Detekcia vozidla- 95% v&etkych prejazdov vozidiel kontrolnou branou bude mat vyhotoveny
zaznam o prejazde vozidla kontrolnou branou

Klasifikacia vozidiel - rozpoznanie kategorie vozidla, 92% vsetkych zaznamov o prejazdoch
vozidiel kontrolnou branou musi byt zaradenych do spravnej kategorie (osobné vozidlo, nakladné
vozidlo)

Rozpoznanie znakov ECV - Pre 92 % vsetkych zaznamov o prejazdoch vozidiel kontrolnou
branou su rozpoznané vietky znaky ECV vratane krajiny registracie vozidla (predpokladom je
gitatelna ECV aj vizualne gitatelna ECV, hodnota parametra plati minimalne pre krajiny, ktoré su
uvedené v zozname.

Zber a spracovanie obrazovych a datovych informacii — pre kazdé detegované vozidlo musi byt
v databéaze vytvoreny zaznam.

Metodolégia vyhodnotenia FT

Pre Ggely vyhodnotenia Gspesnosti FT bude pouzité vzorka realneho dopravného pridu z useku,
na ktorom sa nachadza kontrolna brana (testovana kontrolna brana). Ako zaklad (menovatef) pre
vyhodnotenie zaznamov vytvorenych kontrolnou alebo mobilnym postom bud( pouzité data
nezavislého videozaznamu realneho dopravného pradu z rovnakého datumu a Casu, ako su
jednotlivé zaznamy z kontrolnej brany alebo mobilného postu, ktoré st predmetom hodnotenia.

FT kontrolnej brany
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Pri vyhodnoteni zaznamov z kontrolnej brany bude pouzita vzorka, ktora bude pozostavat zo
zaznamov vzniknutych po¢as denného svetia a po¢as noci v pomere 70/30.

7.2 FT mobilného postu

7.2.1 kamery umiestnené na stativoch, snimanie vozidiel v dvoch jazdnych pruhoch sucasne

Pri vyhodnoteni zaznamov z mobilného postu bude pouzita vzorka, ktora bude pozostavat
70 zAznamov vzniknutych po&as denného svetla a po€as noci v pomere 70/30.

7.2.3 snimanie vozidiel potas jazdy kontrolného vozidla

Pri vyhodnoteni zaznamov z mobilného postu bude pouzita vzorka, ktora bude pozostavat
z0 zaznamov vzniknutych pogas denného svetla.

Pre rozsah kazdého FT je potrebné vyhodnotit minimalne 100 prejazdov. Pocet prejazdov méze
byt po vzajomnej dohode upraveny.

Za uspe$né vykonanie FT je povazované, ak uchadzac v sulade so $pecifikaciou poZiadaviek
v SP pre jednotlivé parametre preukaze dosiahnutie aspofi minimalnych hodnét jednotlivych
parametrov a doloZi plan a report z FT testov.

7.3 Popis metodologie vyhodnotenia parametrov vyzadovanych pre FT
7.3.1 Detekcia vozidla

7.3.1.1 Popis kritéria: Kontrolna brana zaznamena prejazd vozidia a vygeneruje o tomto
prejazde zaznam.

7.3.1.2 Metodol6gia merania:
7.3.1.2.1 Vyhodnocuje sa uspesnost rozpoznania prejazdov véetkych vozidiel bez

ohladu na kategoriu (aj nakladné vozidla)
7.3.1.2.2 Poget prejazdov sa porovnava s nezavislym kontinualnym
Videozaznamom

7.3.2 Rozpoznanie znakov ECV

7.3.2.1 Popis kritéria: Kontrolna brana zo zaznamu o prejazde vozidla kontrolnou branou
rozpozna jednotlivé znaky ECV.
7.3.2.2 Metodolégia merania:
7.3.2.2.1 Uspesnost rozpoznania ECV sa vyhodnocuje priamym porovnanim
fotografie zo zaznamu prejazdu (neberu sa do Gvahy zle gitatelné,
pripadne poskodené ECV)
7.3.2.2.2 Kazdy zaznam musi obsahovat minimalne &eln fotografiu, z ktorej je
mozné precitat znaky ECV vozidia
7.3.2.2.3 Podet prejazdov sa porovnava s nezavislym kontinualnym
videozaznamom

7.3.3 Rozpoznanie krajiny registracie vozidia z ECV

7.3.3.1 Popis kritéria: Kontroina brana zo zaznamu o prejazde vozidla kontrolnou branou
rozpozna spravne rozpoznana krajinu registracie vozidla z ECV.

7.3.3.2 Metodologia merania:
73.32.1 Kontrolna brana musi byt schopna spravne rozpoznat krajiny registracie
vozidla (kod krajiny) miniméalne pre krajiny uvedené v zozname ECV, pre
ostatné krajiny bude pouzity kod Jneznama“.
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7.3.4 Klasifikacia vozidiel - rozpoznanie kategorie vozidla

7.3.4.1 Popis kritéria: Kontrolna brana zo zaznamu o prejazde vozidia kontrolnou branou
rozpozna spravne zaradi vozidlo do jednej z kategorii osobné vozidlo
alebo nakladné vozidlo.
7.3.4.2 Metodolégia merania:
7.3.4.2.1 Poget prejazdov sa porovnava s nezavislym kontinualnym
videozaznamom

Definicia kompletného zaznamu o prejazde vozidla kontrolnou branou
Za kompletny zaznam 0 prejazde vozidla kontrolnou branou sa povazuje zaznam obsahujuci

minimalne, aviak nie len nasiedovné informacie:

datum a ¢as detekcie vozidla,

identifikator kontrolnej brany,

jazdny pruh,

smer jazdy,

head,

gap,

rychlost vozidla,

dizka vozidla,

kategoria vozidia,

rozpoznany text ECV vozidia(vratane kodu krajiny),

elna fotografia, z ktorej je mozne automaticky a jednoznacne rozpoznat ECV
vyrez z ¢elnej fotografie s tabuflkou ECV

nahladova fotografia, na ktorej je viditelny cely bogny obrys vozidla. Z nahradovej fotografie je
mozné vizualne rozpoznat ECV.

Kazda fotografia musi byt v predpisanom formate a obsahovat digitalny podpis a v obraze
prilozené jasne &itatemné Gdaje umoziujuce jej identifikovanie (minimalne &islo prejazdu, Casova
znacka, miesto nasnimania, ECV)

Definicia kompletného zaznamu ziskaného mobilnym postom
Za kompletny zaznam o vozidle ziskany mobilnym postom sa povazuje zaznam obsahujaci

minimalne, avéak nie len nasledovné informacie:

datum a éas detekcie vozidla,

rozpoznany text EGV vozidla (vratane kodu krajiny),

fotografia vozidia, z ktorej je mozné automaticky a jednoznacne rozpoznat ECV
poloha/miesto merania - GPS suradnice, nazov cesty, kilometer, smer,

meno operatora.

Kazda fotografia musi byt v predpisanom formate a obsahovat digitalny podpis a v obraze
prilozené jasne &itatelné tdaje umoziujuce jej identifikovanie (minimélne &islo prejazdu, tasova
znatka, miesto nasnimania, ECV)
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Zoznam krajin pre potreby rozpoznania ECV
Kéd Krajina

AL Albansko
AT Rakusko
BA Bosna and
BE Belgicko
BG Bulharsko
BY Bielorusko
4 Cyprus

cz Ceska republika
DE Nemecko
DK Dansko

EE Estonsko
ES Spanielsko
Fi Finsko

FR Francuzsko
GB Velka Britania
GR Grécko

HR Chorvatsko
HU Madarsko
CH Svajciarsko
IE irsko

T Taliansko
LT Litva

LU Luxemburg
LV L otySsko
MD Moldavsko
ME Cierna Hora
MK Macedoénsko
NL Holandsko
NO Noérsko

PL Polsko

PT Portugaisko
RO Rumunsko
RS Srbsko

RU Rusko

SE Svédsko

Sl Slovinsko
SK Slovensko
TR Turecko

UA Ukrajina
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