Priloha ¢. 1 Opis predmetu zikazky

Predmet zikazky: ,, Mobilny digitilny RTG pristroj s C ramenom* (pre oddelenie irazovej chirurgie)

e s v eperr e Poziadavky verejného Hodnoty ponukané
Technicka specifidcis obstaravatel’a uchadzacom
1. Mobilny RTG pristroj s C
ramenom
1.0 Plna motorizacia vietkych ano ano
pohybov C- obliku
1.1 Detektor - CMOS alebo IGZO ano ano,
technolégia so scintilaitorom CsI CMOS
1.2 Pocet detektorov 1 ano
1.3 Rozmer aktivnej plochy detektora | minimalne 300 x 300 mm ano
1.4 Rozlisenie - pocet bodov: minimalne 3000 x 3000 ano,
pixelov 3.072 x 3,072 pixelov
1.5 Velkost pixelu: maximalne 100 pm ano,
100 um
1.6 Rozlisovacia schopnost’ minimalne 3.5 lp/mm ano,
zobrazenia pri max. ZOOM 5 lp/mm
1.7 Rozlisenie — rozsah Sedi minimalne 16 bit ano,
16 bitov
1.8 Vystupny vykon generatora: minimalne 25 kW- ano,
monoblok 25 kW
1.9 Tiché bezventilatorové chladenie min. 5 milion HU ano,
rentgenky (aktivne kvapalinové) 10 miliénov HU
1.8 Rozsah kV pri 1 kV krokoch minimalne od 40 kV do ano,
minimalne: 120 kV 40-120 kV
1.9 Dvojité ohnisko: maximalne 0,3 /0,6 mm ano,
0.3/0.6
1.10 Rozsah pulzov pri pulznej min. 1 - 25 pulzov/s ano, 1,2.4,8,12.5, 25
skiaskopii impulzov/s
1.11 Maximalny prad pri pulznej min. 2 - 250 mA ano,
skiaskopii 1,5-250 mA
1.12 Maximalny prud pri kontinualnej min. 2- 15 mA ano,
skiaskopii 1,7-17 mA
1.13 Pulzna skiaskopia a  digitalna ano ano
snimkovacia technika s
automatickou regulaciou davky
Ziarenia"
1.14 Automaticka korekcia expozi¢nej ano ano
automatiky pri vkladani kovovych
predmetov do snimaného pol'a
1.15 Automaticka regulacia pulzov pri ano ano
prehriati rentgenky bez
zablokovania pristroja
1.16 Davkovy parameter so zapisom ano ano
k aktivnemu obrazu
s automatickym  prenosom do
PACS-u
1.17 Laserové zameriavanie ano ano
zabudované v detektore ana
generatore
1.18 Vertikalny posun - motorizovany min. 400 mm ano,
42 cm




1.19 Hlbka C-ramena: minimalne 650 mm ano,
68 cm
1.20 Orbitalny pohyb C-ramena: minimalne 160° ano,
120° / +45°
1.21 Angula¢ny pohyb C-ramena: celkovo minimélne min. ano,
+220° + 225°
1.22 Swiveling — vykyv ramena +/- 10° ano,
+ 10°
1.23 Motorizovany horizontalny pohyb min. 250 mm ano,
28 cm
1.24 Volna vzdialenost detektor — min. 800 mm ano,
ziari¢ 105 cm
1.25 Sirka pristroja max. 800 mm ano,
80 cm
1.26 Hmotnost’ C-ramena max. 430 kg ano,
415kg =2 %
1.27 Ovladacia riadiaca paka a brzdy ano ano
podvozku s farebnym odlisenim
ovladacich prvkov pre jednotlivé
pohyby a funkcie
1.28 Minimalne 2 udroviiovy ZOOM ano ano
s moznostou snimkovat' trvalo
v zvolenej urovni ZOOM
1.29 Aktivacia Ziarenia ruénym aj ano ano
noznym spinacom
1.30 Nastavite'né clony na vymedzenie ano ano
vel'kosti primarneho zvizku
1.31 Clona - motoricky IRIS a ano ano
asymetricky kolimator
1.32 Clona - virtudlne clony pre ano ano
pouzitie bez Ziarenia
1.33 Rotacia kolimatora min. +/-90° ano,
+ 90°
1.34 Video slucka snimkovania min. 1 - 8 obr./s ano,
1 - 8 snimok/s
1.35 Nezavisly obraz pre obsluhu ano ano
pristroja na ovladacej konzole C
ramena
1.36 Ovladanie pristroja dotykovym ano ano
displejom
1.37 Zabudované USB 3.0 rozhranie min. 16GB ano
s USB klicom
1.38 Pamitova kapacita: minimalne ano ano
100 000 obrazov vDICOM
formate
2.0 | Systém s monitorovym vozikom
2.1 TFT monitor min. 31¢ ano/ 32"
2.2 Pozorovaci uhol monitorov min. 170° ano,
178°
23 Rozlisenie TFT monitorov min. 3840x2160 pixelov ano,
3 840 x 2 160 pixelov
24 Svietivost’ obrazoviek monitorov min. 700 cd/m2 ano,
> 700 cd/m?
2.5 Vsesmerové rameno monitora s ano ano
moznostou nastavenia I'ubovolnej
stranovej polohy, vysky a naklonu
monitora
2.6 Minimalne DICOM verzia 3.00, ano ano
Dicom Worklist s MPPS, Dicom
Query, Dicom Storage, Dose
report
2.7 Integrované sucasti softvérového ano ano

vybavenie digitdlnej zobrazovacej
jednotky: rotacia obrazu, filtracia




obrazu, zvyraznenie hran, inverzia
obrazu

2.8 Anatomické programy - kosti, ano ano
chrbtica

2.9 Anatomické programy pre brucho, ano ano
mikké tkaniva a URO

2.10 Funkcia - pediatricky pracovny ano ano
rezim so znizenou radia¢nou
zatazou

2.11 Video vystupy 2x DVI pre externé ano ano
monitory (L/R)

2.12 Programovatelny nozny spinac ano ano
s wifi aj kédblovou konektivitou

3.1 3D vizualizacia ano ano

3.2 Variabilny izocentricky ano ano
motorizovany pohyb

33 Multiplanarna rekonstrukcia ano ano
(MPR)

34 Objemové stvarnenie — Volume ano ano
rendering

3.5 Vystup 3D voxel obraz ano ano

3.6 Rezy v 3 rovinach - axialna, sagitalna, ano, axialne, sagitalne,

koronarna koronalne
3.7 3D rekonstrukény algoritmus ano ano
3.8 rozliSenie min. 512 x 512 x 512 ano,
voxelov 5123 voxelov
3.9 Objem zobrazovaného objektu min. 18 x 18 x 18 cm ano,
19,8 cmx 19,6 cm x 18,0 cm

3.10 Funkcia merania vzdialenosti a ano ano
uhlov

3.11 Antikolizny systém pre kontrolu ano ano
motorickych pohybov

4.1 Doplnkova ovladacia konzola pre ano ano
zobrazenie obrazu a vSetkych
funkcii pristroja pre umiestnenie
na opera¢nom stole

4.2 Moznost  doplnkovej ovladacej ano ano
konzoly ulozit min. 3 pozicie
polohy C- ramena do pamite

43 Ovladanie =~ pohybov  ramena ano ano
joystickmi

4.4 Havarijé stop tlacitko ano Ano

4.5 DAP meter, zobrazenie davky ano ano
a Kermy so zapisom k aktivnemu
obrazu

4.6 Interface pre komunikaciu ano ano
s navigacnym systémom 3D

4.7 Modularny  systém  pristroja ano ano
s moznost'ou doplnnenia funkcii v
budtcnosti, ako
DSA,Roudmaping, Pixel shift a
Landmarking

4.8 Wifi akablovd konektivita do ano ano
PACS snastavenim parametrov
(parametre poskytuje
prevadzkovatel)

4.9 Bezpeénostny softvér pre ano ano
neopravneny pristup do pristroja s
overenim operatora s moznostou
protokolovania operatorov

4.10 Moznost  dodatoéne  objednat’ ano ano

prenos obrazu WIFI konektivitou
(L/R) na externé monitory




4.11 Pruzinovy antikorovy ram pre ano ano
sterilné krytie oblika C-ramena
5.1 Pristroj musi byt’ novy a nepouzity ano ano
5.2 Napajanie pristroja 220-240 VAC max.16A ano,
220-240V
53 Platny SUKL kod ano ano,
P 82011
54 Obsluzny manual v slovenskom ano ano
jazyku kniznej aj v elektronickej
forme
55 Preberacia skuska zdroja protokol 2x ano,
ionizujuceho ziarenia protokol 2x
5.6 Povolenie UVZ SR na dovoz ano ano
ponukaného pristroja
5.7 Technicka $pecifikacia pristroja ano ano
5.8 Certifikat o vyskoleni technika ano ano
vydany vyrobcom pristroja
5.9 Zaskolenie personalu min. ano ano
vrozsahu 4 hodin ajeden
operaény zakrok s vyuzitim 3D
5.10 Zaru¢né podmienky 24 mesiacov ano,
24 mesiacov
5.11 Likvidacia obalového materialu ano ano
5.12 Dodavka a Instaldcia minimélne ano ano
dvoch systémov v SR
5.13 Moznost  vzdialenej podpory ano ano
vyrobcu

V Bratislave, dina 23.12.2024

Ing. Filip Kecer, konatel’




