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TUV

Kupna zmluva

uzavreta podla prislusnych ustanoveni Obchodného zakonnika €.513/1991 Zb. v zneni neskorsich

Kupujuci:
Sidlo organizécie:
zastupena:

Bankové spojenie :

Cislo uétu:

DIC:

ICO:

Telefoén:
Kontaktna osoba:
zapisana:

a
Predavajuci:

Sidlo:
Zastapeny:

Bankové spojenie:

Cislo uétu:
ICO:

IC DPH CR;:
IC DPH SR:
Telefon:
Fax:
zapisana:

(spolo¢ne dalej tiez len ,ucastnici®, ,zmluvné strany®, resp. ,objednavatel

zmien a doplnkov (dalej len ,,Obchodny zakonnik®)

(DALEJ LEN ,ZMLUVA®)

Cl. I. Zmluvné strany

Astronomicky Ustav Slovenskej akadémie vied
Tatranské& Lomnica 18, 059 60 Vysoké Tatry
RNDr. AleS Kucera, CSc.
Statna pokladnica
7000346839/8180
2021212512
00 166 529
+421 52 7879 142
Doc. RNDr. Jan Svorern, DrSc.
register organizacii Statistického tradu
(dalej len ,Kupujuci®)

ProjectSoft HK a.s.
EliS¢ino nabrezi 375, 500 03 Hradec Kralové
Zdenék Bardon, mistopfedseda pfedstavenstva
Komeréni banka, a.s. , Hradec Kralové
27-0317630297/0100
252 86 668
CZ25286668
SK4020262257
+420 495 052 150
+420 495 052 198
v obchodnim rejstfiku vedeném Krajskym soudem v Hradci Kralové oddil B,
vloZzka 1750
(dalej len ,Predavajuci)

a ,zhotovitel*)

UVODNE USTANOVENIE

Tato zmluva upravuje vzajomné pravne a obchodné vztahy zmluvnych stran pri dodavke predmetu
zmluvy a na poziadavky na sluzby bezprostredne spojené s jeho dodavkou a montazou, ktoré boli
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predmetom verejného obstardvania — podlimitnej zakazky na predmet zakazky: Robotizacia 0,61m
dalekohladu a kupoly na Skalnatom plese.

Clanok I.
VSeobecné ustanovenia

Identifikacia kupy, cena , termin realizacie

1 Identifikacia kapy
Predmetom plnenia Kupnej zmluvy je dodanie tovaru definovaného v ramci zadavania
podlimitnej zadkazky - Robotizacia 0,6 1m dalekohladu a kupoly na Skalnatom plese.

1.1 Predavajuci sa podpisom tejto zmluvy zavazuje riadne dodat tovar v stanovenom termine a
previest vlastnicke pravo knemu na kupujuceho a dalej vykonat c¢innosti zmluvou
dojednané, ktoré su nutnou podmienkou pre naplnenie ucelu kupy v tejto zmluve. Kupujuci
sa zavazuje riadne dodany material prevziat, zaplatit zmluvnu cenu v stanovenej lehote a po
dobu ucinnosti zmluvy poskytovat spolupracu v zmluvnom alebo nuthom rozsahu.

1.2 Zavazok predavajuceho riadne dodat tovar sa povazZuje za splneny diiom obojstranného
podpisu odovzdavacieho protokolu. Prevedenie vlastnickeho prava na objednavatela sa
zacCina pocitat dfiom odpisania dohodnutej ceny z u¢tu kupujuceho v prospech uétu
predavajuceho.

2 Cena tovaru
Cena za predmet plnenia Kupnej zmluvy je stanovena dohodou zmluvnych stran podla

zakona NR SR €. 18/1996 Z. z. o cenach v zneni neskorsich predpisov, vyhlasky MF SR ¢.
87/1996 Z. z., ktorou sa vykonava zakon NR SR ¢&. 18/1996 Z. z. o cenach a predstavuje

celkovu ¢Eiastku bez DPH: 74.660,- EUR
DPH (20%): 14.932,- EUR
Celkova zmluvna cena s DPH: 89.592,- EUR

( slovom : osemdesiatdevattisicpat'stodevatdesiatdva eur)

2.1 Celkova zmluvna cena tovaru zohladnuje vSetky naklady predavajuceho, ako aj ostatné
naklady na c&innosti spojené s plnenim zmluvného zavazku predavajuceho (clo, dane,
poistenie, rezijné naklady).

2.2 Akakolvek zmena zmluvnej ceny tovaru podlieha pisomnej dohode ucastnikov. Zmluvnu
cenu tovaru je zhotovitel opravneny zmenit' len pri $tatom vykonanom vSeobecne plathom
rozhodnuti o spésobe ucétovania, zmene cla a DPH.

Zmluvna cena tovaru mdze byt tiez zmenena iba v pripade, ze dodatoéne uplatnené naviac
dodavky a menej dodavky boli vopred odsuhlasené zastupcom kupujuceho a potvrdené
dodatkom tejto zmluvy, osobou k tomu poverenou v z&hlavi zmluvy.
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3 Termin dodania tovaru

3.1 Predmet plnenia Kupnej zmluvy doda zhotovitel objednavatelovi na miesto: Astronomicky
Ustav SAV, observatérium Skalnaté pleso, Tatranskd Lomnica 6, 059 60 Vysoké Tatry
najneskér: do 6 mesiacov od nadobudnutia u€innosti zmluvy.

3.2  VSetky zmeny terminu stanoveného pre dodanie tovaru predavajucim a odovzdanie ho
kupujucemu je mozné vykonavat iba pisomne vo forme dodatku Zmluvy, alebo obojstranne
potvrdenym z4pisom.

3.3  Predavajuci sa zavazuje riadne dodat’ tovar a kupujuci sa zavazuje tento tovar prevziat a
zaistit' zodpovedajucu starostlivost’ o tento tovar, tak aby nedoslo k jeho poSkodeniu a tak
prelomeniu zaruénych podmienok.

3.4 Dodanie predmetu zmluvy bude realizované v zmysle harmonogramu po predchadzajicom
vzajomnom odsuhlaseni presného terminu oboma zmluvnymi stranami.

Clanok II.
Specifikacia tovaru
2.1  Predmetom zmluvy je dodavka nasledovnych tovarov:
1 komplet - Robotizacia 0,61m dalekohladu a kupoly na Skalnatom plese

ktorych detailn& Specifikacia je uvedena v prilohe €. 1 tejto zmluvy.

Clanok IIL.
Platobné podmienky

3.1 Uhrada za poskytnutie kompletného predmetu pinenia Kupnej zmluvy sa uskutodni
bezhotovostnym platobnym stykom na uc€et zhotovitefla na zaklade doru€enej faktury,
sucastou ktorej bude objednavatelom potvrdeny odovzdavaci protokol po dodavke tovaru.
Zmluvné strany sa dohodli na lehote splatnosti faktar 60 dni od jej dorucenia
objednavatelovi. Ome&kanie s Uhradou mdze predavajuci postihnut arokom vo vyske 0,05%
z diznej Ciastky za kazdy, aj zaCaty den omeskania.

3.2 Faktura — darnovy doklad musi obsahovat nalezitosti bezné v poctivom obchodnom styku.
Kupujuceho platobna povinnost sa vzdy povazuje za splnenu diom, ked je prislusna Ciastka
odpisana z UCtu kupujuceho v prospech uétu predavajuceho u pefiazného Ustavu
identifikovaného v zahlavi zmluvy.

Clanok IV.
Zaruéné podmienky

4.1 Predavajuci poskytuje kupujucemu zaruku na tovar 24 mesiacov od datumu odovzdania a
prevzatia.
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4.2

5.1

5.2

5.3

5.4

6.1

T

R

Po tuto dobu zodpoveda kupujucemu:

- ze si tovar uchova bezchybnu akost, vzhlad a bezporuchovost
- Ze bude plne zodpovedat' podmienkam tejto zmluvy, platnym normam a predpisom
- Ze tovar bude plne zodpovedat tejto zmluve, jej priloham

Zaruka sa nevztahuje na nasledujuce Casti a sucasti:

- nanasilné poskodenie tovaru aj v pripade Zivelnej pohromy

- Ze boli spésobené v dosledku nespravnosti uzivania zakaznikom alebo tretou osobou,
predovSetkym pouZivanim v rozpore s ndvodom k pouZivaniu a obsluhe

- bolo poskodené Cislo a blomba

- na zjavne mechanicky poSkodené zariadenia, a na zariadenia, u ktorych boli vykonané
nepripustné zasahy neautorizovanou organizaciou

Clanok V.

Odovzdanie a prevzatie tovaru, prechod vlastnictva

Tovar sa povazuje za odovzdany jeho protokolarnym odovzdanim a prevzatim po riadnom
prekontrolovani a podpisom preberacieho protokolu zo strany kupujuceho.

V protokole o odovzdani bude uvedeny spbsob odovzdania, ¢as, meno predavajuceho,
meno kupujuceho, denn a Cas realizacie, zoznam odovzdavaného materialu, zoznam
protokolov, navodov atd.

Ak je tovar riadne dodany pred dohodnutym terminom, je kupujuci povinny ho prevziat' aj
pred tymto terminom, ak bude ktomu predavajucim pisomne (faxom alebo mailom )
vyzvany aspofi 24 hod. pred stanovenym terminom.

K prechodu vlastnickeho prava k hnutefnym veciam, ktoré tvoria dodavku tovaru, dochadza
driom dhrady faktiry. K prechodu nebezpeia Skody na tovare vSak dochadza drfiom
odovzdania a prevzatia tovaru, resp. dfiom Ciastkového odovzdania a prevzatia.

Clanok V.
Povinnosti Kupujuceho

Kupujuci sa po dobu platnosti zmluvy zavazuje zaistit' pripravenost, to znamena, véas
prevziat tovar, ktory je predmetom zmluvy a v&as uhradit vystavenu faktaru predavajuceho.
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Clanok VIL.

Povinnosti Predavajuaceho

7.1 Predavajuci zodpoveda kupujucemu za to, ze tovar doda vzdy vCas a v kvalite
zodpovedajucej poctivému obchodnému styku. Predavajuci sa zavazuje dodat tovar v
najlepSej kvalite.

7.2 Dodavatel je povinny strpiet vykon kontroly/auditu/overovania suvisiaceho s dodavany
tovarom kedykolvek pocas platnosti a u€innosti zmluvy ¢. 018/2012/1.1/OPVaV [ITMS kod
26210120018] kedykolvek do 31.08.2020 (tato doba sa predizi ak nastani skuto&nosti
uvedené v ¢lanku 90 Nariadenia Rady ES €. 1083/2006 o Cas trvania tychto skuto¢nosti),
a to opravnenymi osobami, ktorymi su najma poskytovatel a nim poverené osoby, Najvyssi
kontrolny urad SR, prisludna sprava finan¢nej kontroly, Certifikacny organ a nimi poverené
osoby, Organ auditu, jeho spolupracujlice organy a nimi poverené osoby, splnomocneni
zastupcovia Eurdpskej Komisie a Eurdpskeho dvora auditorov, osoby prizvané organmi,
ktoré su uvedené ako opravnené osoby v sulade s prislusnymi pravnymi predpismi SR
a ES, a poskytnut im vSetku potrebnu sucinnost.

Clanok VIII.
Odstupenie od zmluvy

8.1 Od zmluvy mdze kupujuci odstupit iba v pripade, ked predavajuci v désledku svojho
zavinenia riadne a v&as neplni zmluvné podmienky, ked ¢€innostou, alebo necinnostou
predavajuceho vznika kupujucemu Skoda, alebo v pripade, Ze predavajici vstupi do
likvidacie, pripadne bude na jeho majetok vyhlaseny konkurz. V pripade opakovaného
oneskorenia predavajiceho s dodavkami tovaru pre kupujiceho so splnenim zmluvného
zavazku, méze kupujuci od zmluvy odstupit po pisomne podanej vypovedi minimalne 30
dni vopred.

8.2 Predavajuci mdéze odstupit od zmluvy iba v pripade, ked kupujuci v désledku svojho
zavinenia riadne a v&as neplni zmluvné podmienky, ked jeho €innostou alebo nedinnostou
vznik& predavajucemu Skoda, v pripade Ze kupujuci vstupi do likvidacie, pripadne bude na
jeho majetok vyhlaseny konkurz a dalej v pripade, Ze kupujlci sa oneskoruje so splnenim
svojich platobnych povinnosti o viac nez 60 kalendarnych dni. V pripade kupujuceho
oneskorenia so splnenim zmluvného zavéazku vo veci platobnych povinnosti, méze
predavajuci od zmluvy odstupit najneskér v defi nasledujuci po uplynuti pisomne
poskytnutej nahradnej lehoty. Odstupenim od zmluvy nie je dotknuté pravo predavajuceho
vymahat svoje pohladavky a pripadne vzniknuté Skody!

8.3 Pripady obsiahnuté v predchadzajicich odstavcoch tohto ¢lanku sa povazuju za podstatné
a zavazné porusenie zmluvnych podmienok.

8.4 Prava a povinnosti ucastnikov vyplyvajuce z platného odstlpenia od zmluvy sa riadia
prislusnymi ustanoveniami obecne platnej pravnej Gpravy.

8.5 Uginky odstipenia nastavaju diiom dorudenia pisomného vyhotovenia tohto
jednostranného pisomného pravneho ukonu druhému ucastnikovi.
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Clanok IX.
Vys§Sia moc

9.1 Zmluvné strany sa oslobodzuju od zodpovednosti za Ciastoéné alebo uplné nesplnenie
zmluvnych zavazkov, ak sa tak stalo v dosledku vy35ej moci. Za vy3Siu moc sa pokladaju
okolnosti, ktoré vznikli po uzavreti zmluvy v doésledku stranami nepredvidatefnych a
neodvratitefnych udalosti mimoriadnej povahy a ktoré maju bezprostredny vplyv na pinenie
zmluvnych zavazkov ucastnikov. Za vys8iu moc nie su povazované hlavne nepredvidatelné
zmeny ekonomického, finanéného alebo menového razu a bezné obchodné rizika.

9.2  V pripade vyS3ej moci sa predlZzuju lehoty ku splneniu zmluvnych zavazkov o dobu, po
ktoru budu ucinky a nasledky vysSej moci trvat.

9.3  Zmluvna strana, u ktorej nastal pripad vySSej moci, je povinna o tom najneskér do 72 hodin
po jej vzniku a do 72 hodin po jej ukonceni pisomne upovedomit druhého ucéastnika
zmluvy. Ak nebudu tieto lehoty dodrzané, nemdze sa zmluvny ucastnik vySSej moci
dovolavat.

9.4  Vpripade, Ze by vy3Sia moc spoésobila odloZenie zmluvnych zavazkov o viac ako dva
mesiace, zmluvné strany sa po Uradnom konsStatovani Skéd dohodnu na odlozeni terminu
plnenia, pripadne spolo¢ne naplanuju nutné opatrenia pred zahajenim novych préac,
eventualne vysporiadaju vSetky zavazky podla tejto zmluvy ku driu vzniku vys$8ej moci.

Clanok X.
Platnost’ zmluvy, zavereéné ustanovenia

10.1 Zmluva nadobuda platnost dfiom podpisu Zmluvy opravnenymi zastupcami zmluvnych
stran, pricom zmluva nadobuda uc€innost dfiom nasledujucim po dni jej zverejnenia. Zmluva
nahradzuje vSetky predchadzajldce dohody pisomné alebo Ustne.

10.2 Akékolvek zmeny a dopinky tejto zmluvy mézu byt vykonané len pisomnymi dodatkami
podpisanymi oboma zmluvnymi stranami. Dodatky zmluvy sa postupne Cisluju.

10.3 Pravne vztahy, ktoré tato zmluva neupravuje, sa riadia prisluSnymi ustanoveniami
obchodného zakonnika v platnom zneni.

10.4 VSetky spory, ktoré vyplynd ztejto zmluvy alebo v slvislosti s hou, sa obe strany
predov3etkym pokusia riesit vzajomnou dohodou. Ak neddjde k dohode, budu vietky spory,
ktoré vyplyvaju ztejto zmluvy alebo v suvislosti s fou, rieSené podla slovenského
hmotného aj procesného prava pred vecne i miestne prislusnym sadom.

10.5 Pokial déjde k zaniku niektorej zo zmluvnych stran bez likvidacie, prechadzaju vsetky prava
a povinnosti zo zmluvy na pravneho nastupcu.
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10.6 Obe strany sa zavazuju povazovat zmluvu a vSetky informacie prameniace zo suvisiacich
Cinnosti ucastnikov za déverné a zavazuju sa ich vSetkymi prostriedkami chranit pred
Zneuzitim.

10.7 Této zmluva sa povinne zverejfiuje v stlade so zakonom &.546/2010 Z.z., ktorym sa dopifia
zakon &.40/1964 Zb. Obciansky zakonnik v zneni neskorSich predpisov a ktorym sa menia
a dopinaju niektoré zakony.

10.8 Zmluva je vyhotovena v 4 vyhotoveniach s platnostou originalu. Kazda zo zmluvnych stran
obdrZi po 2 vyhotoveniach.

10.9 Obaja ucastnici prehlasuju, Ze zmluva je podpisana podla ich skuto¢nej a slobodnej vole,
nie vtiesni, alebo za jednostranne napadne nevyhodnych podmienok, Ze si ju riadne
precitalia suhlasia s celym jej obsahom.

Vo dia .......cccoe V Hradci Kralové dia ....................
Kupujaci: Predavajuci:

RNDr. AleS Kucera, CSc. Zdenék Bardon

riaditel Astronomického ustavu SAV mistopfedseda predstavenstva

Priloha €. 1 — Specifikacia predmetu zmluvy
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III% Ponuka
ProjectSoft Ponuka Robotizacia 0,61 m NBD11-020366B
d’alekohl’adu a kupoly na

Skalnatom plese

Predstavenie firmy ProjectSoft HK a. s.

1.1 Profil firmy

Ceska firma ProjectSoft bola zaloZen4 v roku 1989. Od zadiatku svojho pdsobenia na trhu sa firma
zaobera automatizaciou technologickych procesov. A to naprie¢ celym priemyselnym spektrom.
Aj ked ma firma v automatizacii vela vyznamnych sktsenosti v najroznejsich odboroch,
Specializuje sa na potravinarsky priemysel. Ide predovsetkym o technolégie pivovarskeé,
mliekarenské, cukrovarské a dalsie. Pre ich riadenie firma vlastni a d’alej vyvija unikatne know-
how. To je umoznené aj rozsiahlymi technologickymi znalostami Specialistov firmy.

Stcasné schopnosti firmy rekonstruovat, modernizovat, ale aj dodat tplne nové technologické
stubory sa opieraju o dlhoro¢né vedomosti v strojarstve. Vatsina firemnych odbornikov ich ziskala
ako v minulosti u poprednych c¢eskych i svetovych strojarskych firiem, aj v priebehu stcasnych
realizacii.

Firma ProjectSoft sa neustidle dynamicky vyvija. Dobre to dokazuje aj rozvoj relativne
najmladsieho odboru pontkajiceho moderné riadenie astronomickych dalekohladov. Prave
vd'aka nemu rastt skisenosti firmy spolu s realizovanymi aplikaciami.

Firma ProjectSoft je akciovou spolo¢nostou (od roku 1998). Pracuje v nej niekol'ko desiatok
zamestnancov. Sidli v Hradci Kralové.

Nase odbory posobnosti - "Priemyselna automatizacia”, "Strojovo-technologické zariadenia", a
"Informacéné systémy" st vo vnuatornej Struktdire firmy reprezentované tromi rovnomennymi
diviziami.

Firma ProjectSoft je drzitelom certifikaitu RW TUV ISO 9001:2000.

1.1.1 Divizia priemyselnej automatizacie

Poskytuje komplexné sluzby v oblasti automatizacie priemyselnych technologii. Pocetné
referencie divizie priemyselnej automatizacie ilustruja priemyselnti rozmanitost jej zamerania.
Ide o priemysel potravinarsky, chémiu, automobilovy priemysel, energetiku, strojarstvo, vyrobu
stavebnych hmot, gumarenstve apod. V mnohych oblastiach priemyslu sa tato divizia zaobera
riadenim Specialnych technol6gii. NajvyraznejSie je to vidit v oblasti riadenia a polohovania
astronomickych dalekohl'adov, ktoré sa svojou naro¢nostou vymykaju priemyselnym aplikaciam.
Pre vizualizaciu technologickych procesov je vyuzivany vizualiza¢ny program TomPack, ktory bol
v naSej firme vyvinuty a je neustale zdokonalovany nasimi vyvojarmi. Tento programovy nastroj
je nasadeny na desiatkach nasich tspesnych realizacii v Ceskej republike i zahranici.

1.1.2 Divizia strojne—technologicka

Siroky rozsah sluzieb divizie strojovo-technologickej zahffia na jednej strane rekonstrukcie a
modernizacie existujicich technoldgii (s reSpektovanim a zachovanim tradi¢nych vyrobnych
postupov) a na druhej strane dodavky celkom novych technol6gii. Poniika riesenie jednotkovych
komponetov i komplexné riesenie danej vyrobnej technoléogie, vratane dokumentéacie pre stavbu.
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1.1.3 Divizia informacnych technologii

Zabezpecuje dodavky a implementaciu systémov MES (vyrobno informacnjch systémov). Ide o
vyrobno-technologické
technologickych dat a ich nasledné spracovanie. Spektrum sluzieb za¢ina dékladnou analyzou
vSetkych procesov, pokracuje projektom, realiziciou a je zaviSené udrzbou informacného

systému a jeho prostriedkov.

informacéné

systémy, monitorovanie vyrobnych procesov,

1.1.4 Vyvoj poctu zamestnancov firmy od roku 1991

1.2

Identifikacné udaje firmy

Obchodny nazov:

Sidlo:

Zapis v obchodnom registri:
ICO:

DIC:

Bankové spojenie:

Cislo tétu:

Telefon:

Fax:

E-mail:

Internet:
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2 Technicka c¢ast

2.1.1 Popis navrhovaného riesenia pre novy riadiaci systém

Novy riadiaci systém vyuZziva iba priemyselné komponenty vratane programovatelného automatu
Siemens, v ktorom je integrované celé riadenie, bezpecnost a ovladanie dalekohladu. Pre
rekonstrukeiu st zvolené iba prvky vyskytujice sa bezne v priemyselnych aplikaciach. To méa pozitivny
vplyv na rychlost pripadnych oprav a dostupnost nahradnych dielov.

Vizualizdcia TomPack je priemyselnym standardom a je pouzitad vo velkom mnozZstve priemyselnych
aplikacii, ako napr. v pivovaroch, cukrovaroch, liehovaroch, chladiacich zariadeniach. Jej rozhranie je
grafické. Pre pristup k ovladaniu je nutné pouzit uzivateI'ské meno a heslo. Kazdy zasah obsluhy alebo
tretieho programu je zaznamenany a archivovany i s menom uzivatela.

Riadiaci systém pre svoje fungovanie nepotrebuje nutne vizualizaciu beziacu na priemyselnom PC.
Tato slazi len pre editovanie parametrov, stradnic a sledovanie vSetkych insStalovanych veliéin,
alarmov a meranych hodnét. V pouzitom PC sa ni¢ nepocita a vSetky funkcie stt umiestnené len v PLC.
Toto rieSenie je unikatne a je velmi uzitocné najma pre zvySenie bezpe¢nosti observatoria. PLC je
mozné ovladat prostrednictvom komunikaéného protokolu po TCP / IP aj z tretich stran.

Venujeme velkt pozornost vyberu dodavajicich firiem, a to predovSetkym na zaklade sktsenosti z
priemyselnych aplikacii.

1) Mechanické casti dalekohladu sa zdaji byt v dobrom stave a zostant bezo zmien. V pripade
zameny snimacov, ktoré maji mechanické navaznosti na hlavni mechaniku stroja buda vybrané
tak, aby pokial mozno nebolo nutné pristapit k zasadnym mechanickym tpravam.

2) Pohonné systémy celého dalekohl'adu (hlavné motory, motory pre ostrenie) buda nové.

3) Sucastou ponuky je vymena niektorych snimacov na dalekohladu, predovsetkym pre ich vek, a
tym aj zlt pripadnd dostupnost nahradnjch dielov a predpokladant nespolahlivost. Jedna sa
predovsetkym o uhlové snimace na Snecich osi RA a DEC, absolutné snimace osi RA a DEC,
snimace niklonu a vSetky snimace na kopuly (natoc¢enie kopuly).

4) Navrhujeme doplnenie dalekohladu o dalSie prvky, napriklad priamy snima¢ néklonu
dalekohladu.

5) NajzasadnejSou zmenou bude vymena riadiacich systémov za jeden kompletny riadiaci systém.
Ten bude postaveny na platforme priemyselného automatu (PLC) firmy Siemens. Z toho vyplyvaja
niektoré zasadné vyhody, predovsetkym jednoduché a garantovani dostupnost nahradnych dielov
a robustnost rieSenia (napr. nie je vyzadovana klimatizacia, je dovoleny velky rozsah
prevadzkovych teplot a pod.). VSetky nezavislé, pripadne ru¢né systémy budu tak integrované do
jedného systému a bude mozné ich ovladanie i kontrola. Podstatné je zjednodusenie celého
systému, ktory bude integrovany do jedného celku.

6) Riadiaci systém bude obsahovat ovladanie d’al§ich systémov, predovsetkym zaostrovania.

7) Na ovladanie a superviziu systému sa pouziju standardné pocitace PC, spojenie bude protokolom
TCP / IP.

8) Bezpecnost spojenia na verejnu siet bude zalozena na technol6gii VPN (Virtualna privatna siet) s
vyuzitim protokolu IPSec, SSL apod. S pouzitim tejto technolégie je v prostredi internetu
vytvoreny zabezpefeny komunikaény kanidl medzi pracovnou stanicou pozorovatela a
observatériom. VPN vyuziva autentifikiciu (overenie uzivatela), Sifrovanie dat a dalSie
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bezpecnostné mechanizmy na to, aby k pocitacom observatoria mohli pristupovat iba opravneni
pouzivatelia a aby data, ktoré st prenasané prostredim internetu, bola chranena pred zneuzitim.

9) Ovladanie dalekohladu najazdom na zvolené stradnice v oboch osiach po najkratSej drahe s
nastavitelnym rychlostnym a brzdiacim profilom. Pocas prestavovania dalekohladu je
kontrolovana pozicia tubusu naklonovym ¢idlom (novo doplnené ¢idlo) tak, aby nedoslo k narazu
tubusu d’alekohladu (napr. do piliera montaze, podlahy) alebo otocenia tubusu dalekohladu do
nebezpecnej pozicie. Zaroven bude vyuzita existujaca instalacia bezpe¢nostnych laniek a spinacov.
Bezpefnostné medze su prekonatelné iba heslom chranenym pristupom vo vizualizécii (len pre
servisnu ¢innost). Dalekohlad je mozné prekladat do oboch poléh (vichodna a zapadna) s
editovatelnym obmedzenim horizontu, ktory Specifikuje oblast bezpe¢ného pohybu tubusu. Na
oboch osiach montaze budi vymenené snimace za nové moderné. Servomotory pohanajice
zavitovkové agregaty budu nové.

10) Chod motora v hodinovom uhle bude riadeny presnou regulaciou tak, aby bol ¢o najpresnejsi.
Zmeny rychlosti budd beznéarazové, s vyuzitim nastavitelnych profilov najazdov. Ié)peciéllne
vyvinuty regulator s vysokou presnostou regulacie, pouzity pre riadenie 2-metrovych
dalekohl'adov, zabezpecuje hladky a pokojny chod. Dlhodoba presnost je obmedzena
mechanickymi nepresnostami d’alekohladu (chyba zriadenia polarnej osi, priehyby atd.), ktoré
v$ak budad kompenzované korekénym modelom.

11) Stcastou rieSenia budi uzivatel'ské rychlosti pre osi RA a DEC. Bude mozné zadat I'ubovolni
pridavnu rychlost pohybu v oboch osiach v uhlovych sekundach za mintatu (na Zelanie aj inak).
Tato funkcia je uzitoéna hlavne pre sledovanie komét alebo asteroidov.

12) Kalibracia stradnic - pri pouzivani dalekohladu nebude nutna kalibracia na hviezdy, osi
d’alekohl'adu sa skalibruju automaticky podl'a snimacov umiestnenych na oboch osiach.

13) Korekcia refrakcie bude aplikovana pomocou kontinuadlneho merania hodno6t atmosférického tlaku
a teploty, ktoré bude instalované na vonkajSom ochodze observatoria. Tieto priemyselné snimace
st nezavislé na hodnotach meteorologickej stanice. Korekcie sa pocitaji aj pocas chodu
hodinového stroja, nielen pred najazdom na nové siradnice. Tym bude vyrazne zlepSeny chod v
hodinovom uhle aj bez pointacie. Korekciu bude mozné uzivatel'sky zapnuf a vypnut.

14) Korekcie precesie, nuticie a aberacie dalekohladu budd zahrnuté do korekénych oprav v
programe. Korekcie sa pocitaji aj pocas chodu hodinového stroja, nielen pred najazdom na nové
stradnice. Kazdt korekciu bude mozné uzivatel'sky zapnuf a vypnut.

15) Korekény model nekolmosti osi, neustavenej montaze, priehybov tubusu a drobnych
mechanickych nedostatkov bude implementovany do riadiaceho systému. Pred pouzitim tohto
modelu bude nevyhnutné za tcasti astronéma zaobstarat databazu suradnic hviezd. Databaza
opravnych suradnic sa musi ziskat pozorovanim po oziveni systému. Korekcie sa pocitaju aj pocas
chodu hodinového stroja, nielen pred najazdom na nové siradnice. Korekciu bude mozné
uzivatel'sky zapnuf a vypnut. Podl'a skiisenosti dodavatel'a je mozné dosiahnut RMS presnosti az 6
uhlovych sekand pre ciele s vyskou nad 20° ale skutoéna dosiahnuti hodnota zavisi na
mechanickych vlastnostiach d'alekohl'adu.

16) Parkovanie d’'alekohladu-stradnice parkovacej polohy budt uZivatelsky parametrizovatelné. Po
zaparkovani na vopred definovanud polohu sa vsetky pohony d'alekohl'adu vypna.

17) Ovladanie a riadenie aplikacie bude rieSené niekol'kymi moznymi sposobami:
a) pre vzdialeniu spravu bude mozné vyuzit operatorska konzolu TP.

b) vzdialeniu spravu protokolom TCP / IP. Spdsob ovlddania a vzhlad vizualizicie moze byt
vytvoreny podla Zelania a zvyklosti observatéria. Monitorovacie obrazovky budu grafické,
zobrazujace vSetky Casti agregatu.

c¢) vizualizacia vo veline, (pre ovladanie pozorovatelom na mieste).
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d) ruénym terminalom. Ruc¢ny terminél slazi pre miestne ovladanie napriklad pri zmenach
pristrojov na dalekohl'ade a alebo pri servisnych ¢innostiach.

e) Pomocou komunika¢ného protokolu, ktory bude postaveny na TCP / IP a jeho SW nadstavbou
(napr. ASCOM), ktory bude v budicnosti sluzit pre riadenie skriptovacim programom.

18) Alarmové hldsenia a grafy budd priebezne ukladané na hlavnom PC. Speciilne poZiadavky
observatoria buda akceptované v rozsahu =zadania a pripadné drobné upravy budua
zakomponované v priebehu ozZivovania a ladenia systému.

19) Presnost hodin v systéme bude zaistena pomocou externych NTP serverov.

20)Sucastou ponuky je meteorologickd stanica - snima¢ dazda, vlhkosti, teploty vzduchu,
atmosférického tlaku, rychlosti vetra. Hodnoty vlhkosti a teploty vzduchu maja priamu vazbu na
korekény model. Pri prekroceni nastavenych hodnot pre jednotlivé veliciny dalekohl'ad zaparkuje
a kupola sa uzavrie. Prislusné alarmové hlasenie bude zaznamenané v alarmovom liste s
odoslanim varovného hlasenia emailom. Hodnoty st kritickou hodnotou a prioritou pre funkciu
dalekohl'adu a kupoly. Tieto snimace nebude mozné uzivatel'sky eliminovat. Ide o zdvojenie
systému pre zvysenie bezpecnosti observatoria.

21) HW kontrola né&klonu tubusu-snima¢ naklonu instalovany na konstrukeii dalekohladu s
vystupnou informaciou uhla naklonu sldzi ako zdroj informacii o natoceniu tubusu pre dalsiu
nezavisla havarijnt slucku. Je to opatrenie pre zvysenie bezpec¢nosti prevadzky dalekohl'adu.

22) Sticastou ponuky je monitorovanie vnutorného priestoru kopuly bezpe¢nostnou kamerou s
moznostou rozsvietenia pozi¢nych svetiel a bezpe¢nostnym obvodom monitorujicim vstup osob.
Monitorovacia kamera sa ovlada prostrednictvom web rozhrania.

23) Ovlada¢ ASCOM pre guider bude zakomponovany do nového systému.

24) Obmedzenie vplyvu kablov na chod montéZe. Cast kablov bude eliminovana distribuovanym
rozvodom a druha cast kablov bude umiestnen4 bokom s vedenim eliminujacim zadrhnutie kablov
o nejaka cast montaze. Je velmi pravdepodobné, ze po "vycisteni" rozvodov kabelaze dojde k
podstatnej redukeii mnozstva kablov voci si¢asnému stavu.

25) Prepina¢ LOCAL / REMOTE (miestne riadenie / vzdialené riadenie) bude umiestneny pred
vstupom do kupoly a do miestnosti pre pozorovatelov tak, aby vZdy pri vstupe do tychto priestorov
musel technicky personaél tato "zabranu" prekonat a bolo tak jednozna¢ne zamedzené ovladanie
dalekohl'adu zo vzdialeného pripojenia. Prepinace budti umiestnené hned pri dverach tak, aby
obsluha alebo technicky personal musel tento prepina¢ pouzit a prepol zo vzdialeného ovlddania
do miestneho riadenia. Otvaranie dveri bude snimané koncovym spina¢om. Stav prepinaca a
koncového spinaca su signalizované vo vizualizacii. V priestore schodiska bude umiestneny
svetelny majak a zvukové zariadenia signalizujice rezim vzdialenej spravy. Pri prepnuti prepinaca
do rezimu "miestne" sa majak a zvukové zariadenia vypnu. Vstupny poklop do priestoru kopuly je
monitorovany snimac¢om. Toto opatrenie je urcené pre bezpe¢nost prace obsluhujtceho personalu.

26) Servisna ¢innost pomocou vzdialenej spravy. Servisnu ¢innost a diagnostiku riadiaceho systému,
senzorov apod. bude mozné vykonavat vzdialenym internetovym pripojenim. Firma ProjectSoft
tato funkciu standardne pouziva pre velmi vzdialené priemyselné aplikacie a riadiace systémy na
astronomickych observatoriach.

27) Graficka cast riadiaceho programu bude obsahovat predovsetkym tieto funkcie:

I) Zobrazenie informécii o systéme - stradnice dalekohladu (rektascenzia a deklinacia,
azimut a vyska), UTC cas, stav kopuly (azimut a stav $trbiny), stavy CCD kamery, chodu
motorov montaze, klapiek zrkadla, uzivatel'skych rychlosti, automatického riadenia kopuly.

IT) Ako pomocné hodnoty budia zobrazené stavy ventilatorov, zatazenie motorov, meteo udaje,
stav olejovéj Casti, vSetky parametre korekéného modelu, naklon tubusu, stav vSetkych
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koncovych spinacov, geografické stradnice observatéria, DUT a casova zona,
prednastavena parkovacia poloha.

III) Systém umozni spravu uzivatel'skych hesiel a opravneni.

IV) Systém umozni vyber ciela zadanim rovnikovych aj obzornikovych stradnic, pre rovnikové
bude mozné nastavit ekvinokcium (Standardne J2000.0).

V) Bude mozné posunut dalekohl'ad o zvoleny offset v zadanom smere.

VI) Systém umozni zadanie uzivatel'skych rychlosti v oboch osiach.

VII) Systém umozni otacanie kopule sticasne s dalekohladom, ovladanie strbiny, ostrenie.
VIII) Systém umozni ovladanie bezpe¢nostnej kamery a osvetlenia kopuly.

IX) Servisna diagnostika bude registrovat a archivovat alarmové stavy a bude dostupna z
oboch vizualiza¢nych pracovisk na mieste observatoria alebo prostrednictvom vzdialenej
vizualizacie TomPack-View (je sucastou dodavky).

X) Vizualizacia bude zobrazovat vSetky dostupné merané a pocitané tidaje (saradnice,
rychlosti, parametre, tlaky, teploty, meteo idaje atd’.).

XI) Pomocou pristupovych hesiel bude vizualizacia registrovat a archivovat pristupy obslih
tak, aby bolo mozné kontrolovat obsluhy a doby pouZzivania d'alekohl'adu.

X1I) Vizualizacia umozni archivovat aktivitu zariadenia po dobu prace obsluhy za pozorovaciu
noc s moznostou vytlacenia pozorovacieho protokolu.

XIIT) Vizualizacia bude obsahovat aj vSetky grafy meranych hodnot teplot, tlakov, vihkosti,
rosnych bodov, prejazdov montaze apod. Histoéria grafov je obmedzena len kapacitou HDD
v PC (kapacita niekol'kych rokov).

XIV)Vizualizacia bude obsahovat aj tlacidla pre vyvolanie "Navodu na pouZivanie a ovladanie
d’alekohl'adu" a "Projekt elektro vybavenia observatéria" vo formate pdf. Tato funkcia
umozii jednoduchy pristup k dokumentacii bez vyhl'adavania papierovej verzie.

28) Stcastou ponuky je aj zaskolenie obsluhy v pouzivani systému.

29) Sti¢astou ponuky je aj uzivatel'sky manual a dokumentéacia systému.

30) Sucastou ponuky st programy MaxIm DL5 a CCD Commander pre riadenie CCD kamier SBIG a
pre plne automaticky rezim observatoria.

Parametre montaze:

- rychlost zmeny pozicie dalekohladu minimélne 1,5 oblikového stupna za ¢asovi sekundu
- presnost nastavenia polohy lepsia ako 30 oblikovych sektind,

- absolutna presnost pointacie lepsia ako 5 oblikovych sekind,

- diferencialna presnost pointacie lepsia ako 0,2 obltikovej sekundy,

- presnost sledovania pol'a s autoguidrem lepS$ia ako 0,25 oblikovej sekundy za 10 mintt,

- funkénost vsetkych casti (instalovanych na montazi) v rozsahu teplét -25° C az +35° C,

- funkénost vsetkych casti (instalovanych na montazi) v rozsahu relativnej vlhkosti 5 - 95%.

Poznamka: vsetky presnosti ndjazdov a pointacie su zavislé na stave mechanickijch

prevodov a sucasti montaze.
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4 Supis materialu a ceny

1. Snimace

9 800,-

Inkrementalne snimace polohy

Absolutne snimace polohy

Servozosiliiovace

Ostatné snimace

Zdroje, transformatory apod.

2. Ostatné prvky

Videokamera

Meteorologicka stanica

Korekény model

Pomocny material

MaxIm DL

CCD Commander

3. Elektrické rozvadzace

Rozvadzac hlavny

4. Riadiaci systém

PLC procesor vratané 10 kariet

Operatorské PC

Ruéné ovladace

Ostatny pomocny material

UPS

5. Montazny material
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3 960,-

9 100,-

9 300,-

5 800,-

Montazny material

Pomocny material
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Doprava

Doprava materialu

Balenie

Montaz a ozivenie systému

Montaz elektro a riadiaceho systému
Ozivenie d’alekohl'adu

Zaskolenie obslah a testovacia doba

InZinierské prace

Operatorska konzola TP

2 800,-

8 800,-

22 000,-

Navsteva observatoria - ziskanie podkladov

Projekt elektro

Projekt realizacie

Vyroba rozvadzacov

SW-priprava

SW-aplika¢ny program

SW-realizacia
Testovanie

Diéty

Transport technikov firmy

Poistenie

Implementacia

3100,-

Celkova cena bez DPH : 74 660,- EURO
Celkova cena s 20% DHP: 89 592, -EURO
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5 Zaruky

5.1 Podmienky zaruky

6.1.1 Zarucna lehota na komponenty Siemens je 24 mesiacov od odovzdania. (rozsirena zaruka zo
standardnych 12 mesiacov).

6.2.2 Zarucna lehota na ostatné HW komponenty je 24 mesiacov od odovzdania.

6.2.3 Zarucna lehota na programové vybavenie je 24 mesiacov od odovzdania diela.

5.2 Zarucny servis

6.2.2 SW servis je vykonavany pomocou vzdialenej spravy.

6.2.3 Podmienky zaru¢ného servisu st zalozené na podmienkach obchodného prava platného v
Ceskej republike a budi upresnené v kontrakte.
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6 Prilohy

6.1 Ukazka obrazoviek vizualizacie riadiaceho systému

(obrazovky vizualice st pouZité z projektu rekonstrukeie riadiaceho systému pre observatorium
OGS na Tenerife patriacemu ESA. Tieto obrazovky nesuvisia s navrhovanym projektom a slazia
len ako referencéna ukazka moznosti ovladania)

Hlavna obrazovka riadenia

@
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Observatérium Upice - modernizacia a robotizicia montaze v hlavnej
kupoly s 0,5 m Maksutovovou komorou a 18omm astrografom v kupoly
Dr.Becvare.

Observatorium Ondrejov - modernizacia a robotizacia 2m dalekohl'adu fy.
Carl Zeiss Jena pre stelarné oddelenie ASU AV CR v Ondrejove - Ceska
republika.

Observatorium Ondrejov - pristroj HSFA-2 - modernizécia horizontélneho
slne¢ného spektrografu fy. Carl Zeiss Jena pre slne¢né oddelenie ASU AV CR.

Observatorium Terskol Kaukaz - Rusko: Robotizacia 2m dalekohladu
fy.Carl Zeiss Jena pre Astronomicky institat Ukrajiny a Ruska.

Observatérium Rozhen Bulharsko: Robotizacia 2m dalekohladu fy. Carl
Zeiss Jena pre Astronomicky Gstav Bulharskej Akadémie vied.

ESA - OGS 1m d’alekohl'ad na observatoriu ESA - Tenerife

ESO - 1,5 m Dansky dalekohl'ad na observatoriu La Silla ESO
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7 Zaver

Verime, ze nami predkladana ponuka splni Vase poziadavky a prispeje k néslednej tspesnej
realizacii projektu.

*kkkkkkkhhkk *% *

Zdenek Bardon
riaditel
ProjectSoft HK a.s.
Elis¢ino nabrezi 375
Hradec Kralové 500 03
Czech Republic
tel.mob.: +420 737 282 223
e-mail : zdenek.bardon@projectsoft.cz
web.: www.projectsoft.cz
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